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خدانامبه
ایرانصنعتیتحقیقاتواستانداردمؤسسۀباآشنایی

واسـتاندارد مؤسسـۀ مقـررات وقـوانین اصـلاح قـانون 3مـادة یـک بندموجببهایرانصنعتیتحقیقاتواستانداردمؤسسۀ
اسـتانداردهاي نشـر وتدوینتعیین،وظیفهکهاستکشوررسمیمرجعتنها1371ماهبهمنمصوبایران،صنعتیتحقیقات

.داردعهدهبهراانایر) رسمی(ملی

مؤسسـات ومراکزنظرانصاحب*مؤسسهکارشناسانازمرکبفنیهايکمیسیوندرمختلفهايحوزهدراستانداردتدوین
تولیـدي، شرایطبهتوجهباوملیمصالحباهمگاموکوششیشودمیانجاممرتبطوآگاهاقتصاديوتولیديپژوهشی،علمی،
کننـدگان، مصـرف تولیدکننـدگان، شـامل نفـع، وحـق صـاحبان منصـفانۀ وآگاهانـه مشـارکت ازکـه اسـت تجاريوفناوري

نـویس پیش.شودمیحاصلدولتیغیرودولتیهايسازماننهادها،تخصصی،وعلمیمراکزکنندگان،واردوصادرکنندگان
ازپـس وشـود مـی ارسـال مربـوط فنـی يهاکمیسیوناعضايونفعذيمراجعبهنظرخواهیبرايایرانملیاستانداردهاي

ایـران )رسمی(ملیاستانداردعنوانبهتصویبصورتدروطرحرشتهآنبامرتبطملیکمیتۀدرپیشنهادهاونظرهادریافت
.شودمیمنتشروچاپ

کننـد مـی تهیـه هشدتعیینضوابطرعایتبانیزذیصلاحومندعلاقههايسازمانومؤسساتکهاستانداردهایینویسپیش
ترتیـب، بـدین .شـود مـی منتشـر وچـاپ ایـران ملـی اسـتاندارد عنـوان بهتصویب،درصورتوبررسیوطرحملیدرکمیتۀ

ملـی کمیتـۀ دروتـدوین 5شـمارة ایـران ملـی استاندارددرشدهنوشتهمفاداساسبرکهشودمیتلقیملیاستانداردهایی
.باشدرسیدهتصویببهدهدمیتشکیلرداستاندامؤسسهکهمربوطاستاندارد

المللـی بـین کمیسـیون 1(ISO)اسـتاندارد  المللـی بـین سـازمان اصلیاعضايازایرانصنعتیتحقیقاتواستانداردمؤسسۀ
کـدکس کمیسـیون 4رابطتنهاعنوانبهواست(OIML)3قانونیشناسیاندازهالمللیبینسازمانو(IEC)2الکتروتکنیک 

هـاي نیازمنـدي وکلیشرایطبهتوجهضمنایرانملیاستانداردهايتدویندر.کندمیفعالیتکشوردر(CAC)5غذایی 
.شودمیگیريبهرهبینالمللیاستانداردهايوجهانصنعتیوفنیعلمی،پیشرفتهايآخرینازکشور،خاص

مصـرف ازحمایـت بـراي قـانون، درشـده بینـی پـیش موازینرعایتباتواندمیایرانصنعتیتحقیقاتواستانداردمؤسسۀ
ومحیطـی زیسـت ملاحظـات ومحصـولات کیفیـت ازاطمینـان حصـول عمـومی، وفـردي ایمنیوسلامتحفظکنندگان،
 ـوارداتـی، اقـلام یـا /ورکشوداخلتولیديمحصولاتبرايراایرانملیاستانداردهايازبعضیاجراياقتصادي، تصـویب اب

اجـراي کشـور، محصـولات برايالمللیبینبازارهايحفظمنظوربهتواندمیمؤسسه. نمایداجبارياستاندارد،لیعاشوراي
ازکننـدگان اسـتفاده بـه بخشـیدن اطمینـان بـراي همچنـین . نمایداجباريراآنبنديدرجهوصادراتیکالاهاياستاندارد
وکیفیـت مدیریتهايسیستمصدورگواهیوممیزيبازرسی،آموزش،مشاوره،زمینۀدرفعالمؤسساتوزمانهاساخدمات
وهاسازمانگونهایناستانداردمؤسسۀ،سنجشوسایل)واسنجی(کالیبراسیونمراکزوهاآزمایشگاهمحیطی،زیستمدیریت

تأییـد گواهینامـۀ زم،لاشـرایط احـراز صـورت دروکنـد مـی ارزیابیایرانصلاحیتتأییدنظامضوابطاساسبررامؤسسات
وسـایل )واسـنجی (کالیبراسـیون یکاهـا، المللیبیندستگاهترویج.کندمینظارتآنهاعملکردبرواعطاهاآنبهصلاحیت
ایـن وظـایف دیگرازایرانملیاستانداردهايسطحارتقايبرايکاربرديتحقیقاتانجاموگرانبهافلزاتعیارتعیینسنجش،
.استمؤسسه

ایرانصنعتیتحقیقاتواستانداردموسسۀ*
1- International organization for Standardization
2 - International Electro technical Commission
3- International Organization for Legal Metrology (Organization International de Metrology Legal)
4 - Contact point
5 - Codex Alimentarius Commission
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»هاي چیدمانروش: 22قسمت –دارصندلی چرخ«استانداردتدوین میسیون فنی ک

یا نمایندگی/ سمت و: رئیس
صیادي ، سعید

)فوق لیسانس الکترونیک(
مدیر عامل شرکت بهساز طب

:دبیر
فرانک فائقی                                                                    

)لیسانس فیزیک پزشکیفوق( 
سرپرست گروه پژوهشی مهندسی پزشکی
سازمان استاندارد و تحقیقات صنعتی ایران

)اسامی به ترتیب حروف الفبا: (اعضاء

برجیان ، منصور
)لیسانس مهندسی مکانیک(

بنی احمدي،قاسم
)لیسانس رادیولوژي(

حسینی،نعیمه
)لیسانس فیزیوتراپی(

ضیاپور ،یونس
)لیسانس مهندسی پزشکیفوق(

ظهور رحمتی ، لاله
)فوق لیسانس مدیریت (

رزق دوست ، غلامحسین
)MBAفوق لیسانس مدیریت اجرایی(

طیب زاده ، سید مجتبی
)فوق لیسانس مهندسی پزشکی(

محور، فاطمه
)فوق لیسانس طراحی صنعتی(

مدیر عامل شرکت توان همگام

پزشکی عضو هیات علمی دانشگاه علوم 
ایران و نماینده شرکت پخش فرآورده هاي 

پزشکی ایران
شرکت توانبخشی کالاگستر

کارشناس گروه پژوهشی مهندسی پزشکی 
مؤسسه استاندارد و تحقیقات صنعتی ایران

کارشناس مسئول اداره نظارت براجراي 
استاندارد

سازمان استاندارد و تحقیقات صنعتی ایران

مهندسی پزشکی کارشناس گروه پژوهشی
مؤسسه استاندارد و تحقیقات صنعتی ایران

کارشناس گروه پژوهشی مهندسی پزشکی 
مؤسسه استاندارد و تحقیقات صنعتی ایران

شرکت صنایع فلزي معلولین ایران



د

فهرست
صفحهعنوان
جاستانداردمؤسسۀباآشنایی

داستانداردتدوینفنیکمیسیون
وپیش گفتار

همقدمه
1و دامنه کاربردهدف1
1مراجع الزامی2
2اصطلاحات و تعاریف3
4اسباب و لوازم4
5دارمجهز کردن صندلی چرخ5
5دارتنظیم صندلی چرخ6
11هاي نهاییتنظیم7
11کنترل نهایی8
11هاي چیدمان آدمک آزمونروش9

12مستندات10
دار براساسهاي مختلف صندلی چرخها و قرارگیري قسمتثبت اندازه گیري)بارياج(پیوست الف
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پیش گفتار
مربوطهايدرکمیسیونآننویسپیشکه"هاي چیدمانروش: 22قسمت –دارصندلی چرخ"استاندارد

دویسـت و شصـت و ششـمین   دروشـده تـدوین وتهیـه ایرانتحقیقات صنعتیوندارداستاسازمان توسط 
بـه اینک،استگرفتهقرارتصویبمورد8/12/1389مورخاستاندارد مهندسی پزشکیملیکمیتۀاجلاس
مصـوب ایـران، صـنعتی تحقیقاتواستانداردمقررات مؤسسۀوقوانیناصلاحقانون3مادةیکبنداستناد
.شودمنتشر میایرانملیاستانداردعنوانبه،1371ماهبهمن

خـدمات،  وعلـوم صنایع،زمینۀدرجهانیوملیهايپیشرفتوتحولاتباهماهنگیوهمگامیحفظبراي
ایـن  تکمیلواصلاحبرايکهپیشنهاديهروشدخواهدنظرتجدیدلزوممواقعدرایرانملیاستانداردهاي

بنـابراین،  .گرفـت خواهدقرارتوجهموردمربوطفنیکمیسیوندرنظرتجدیدهنگامشود،رائهااستانداردها
.کرداستفادهملیاستانداردهايتجدیدنظرآخرینازهموارهباید

:استزیرشرحبهگرفتهقراراستفادهمورداستاندارداینتهیۀبرايکهمنابع و ماخذي

ISO 7176-22 :2000 , Wheelchairs —Part 22:Set-up procedures
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هاي چیدمانروش: 22قسمت –دارصندلی چرخ

و دامنه کاربردهدف 1
هايصندلیچیدمانی است که براي آماده کردن هايمشخص کردن روشاستانداردهدف از تدوین این 

هاي ذکر روش. دبه کار می رو10044دار قابل تنظیم براي انجام آزمون براساس استانداردهاي سري چرخ
چیدمان تنظیماتبراي د که تولیدکننده دستورالعملی ونششده در این استاندارد در صورتی استفاده می

.باشدهنکرددار ارائه صندلی چرخ
که براي )دار موتوري هاي چرخازجمله صندلی(دار دستی و الکتریکی هاي چرخاین استاندارد براي صندلی 

.کاربرد دارداند،رج از منزل درنظر گرفته شدهاستفاده در داخل و خا
در .دار ارائه شودامکان دارد الزامات خاصی براي تنظیم صندلی چرخ10044هاي استاندارد در سایر قسمت

.چنین مواردي الزامات آن قسمت از استاندارد بر این استاندارد مقدم است

مراجع الزامی2
بـدین  . است که درمتن این استاندارد به آنهـا ارجـاع داده شـده اسـت    مدارك الزامی زیر حاوي مقرراتی 

یـا  / درمـورد مراجـع داراي تـاریخ چـاپ و     . ترتیب آن مقررات جزئی از این استاندارد محسوب می شود
معهذا بهتـر اسـت کـاربران    . تجدیدنظر ، اصلاحیه ها و تجدیدنظرهاي بعدي این مدارك موردنظر نیست

امکان کاربرد آخرین اصـلاحیه هـا و تجدیـدنظرهاي مـدارك الزامـی زیـر را مـورد        ذینفع این استاندارد،
تجدیـــدنظر یا/ یا تجدیدنظر ،آخرین چاپ و/ در مورد مراجع بدون تاریخ چاپ و.بررسی قرار دهند

.آن مدارك الزامی ارجاع داده شده موردنظر است

:استاستفاده از مراجع زیر براي کاربرد این استاندارد الزامی 
اندازه گیري : قسمت هفتم - صندلی چرخدار، 1386سال :10044-7استاندارد ملی ایران به شماره 1- 2

ابعاد صندلی و چرخ
الزامات و : قسمت هشتم -صندلی چرخدار  ،1386سال :10044-8استاندارد ملی ایران به شماره 2- 2

"روشهاي آزمون نیروهاي استاتیک ، برخورد و خستگی
آدمک : قسمت یازدهم –صندلی چرخدار ،1386سال :10044-11ایران به شماره استاندارد ملی 3- 2

ویژگیها–آزمون 
2-4 ISO 6440,Wheelchairs — Nomenclature, terms and definitions.
2-5 ISO 7176-15,Wheelchairs — Part 15: Requirements for information disclosure, documentation
and labelling.
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اصطلاحات و تعاریف3
و 10044-7استانداردهاي ملی ایران به شماره هـاي  د،علاوه بر  تعاریف ارائه شده دردر  این بخش از استاندار

ISOاستانداردهاي و8-10044،11-10044 :تعاریف ذیل کاربرد داردISO7176-15و6440

3-1
تحدب منفی

نسبت به قسمت تحتانی آن به چرخگونه اي که قسمت فوقانی آن انحراف یک چرخ به سمت چرخ مقابل به
.نزدیک تر استمقابل

.به شکل یک مراجعه کنید

زاویه تحدب منفی-شکل یک

3-2
زاویه پایه چرخ هرزگرد

.بر کفعمودخطچرخ هرزگرد وزاویه بین پایه
.ان داده شده استنش2در شکل زوایاي مثبت پایه چرخ هرزگرد-یادآوري
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راهنما
محفظه پایه چرخ هرزگرد5راستاي طولی-زاویه  مثبت پایه چرخ هرزگرد1
تکیه گاه چرخ هرزگرد6عرضیراستاي-زاویه  مثبت پایه چرخ هرزگرد2
چرخ هرزگردمحور7عمود3
مسیر رو به جلو8پایه چرخ هرزگرد4

راستاي طولی-مجموعه چرخ هرزگرد- الفعرضیراستاي-هرزگردمجموعه چرخ- ب

مجموعه چرخ هرزگرد- 2شکل

3-3
تکیه گاه چرخ هرزگرد

.قطعه تکیه گاه که چرخ هرزگرد به آن متصل می شود
.مراجعه کنید2به شکل 

3-4
محفظه پایه چرخ هرزگرد

.خود می چرخدحول محورآن داخلتکیه گاه چرخ هرزگرد دراي که وسیله
.اجعه کنیدمر2به شکل 

3-5
وضعیت حرکت رو به جلو

.دار به سمت جلو حرکت می کنداي هرزگرد هنگامی که صندلی چرخهجهت چرخ
3-6

وسیله کنترل
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یـا  /هـا و دار الکتریکـی را هـدایت مـی کنـد تـا در سـرعت      وسایلی که با استفاده از آن ها کاربر صندلی چرخ
.رکت کندحمطلوب مسیرهاي 

3-7
خودروتعلیقمحور 

مطلـوب  سـطح افقـی، زاویـه   دار بـر روي  چرخکه به هنگام حرکت صندلی) کمک فنري (ضربه گیروسیله 
.براي کاربر ایجاد می نمایده را نشیمنگا

اسباب و لوازم4

.10044-7مطابق با استاندارد RLG(1(سنجه بارگذاري مرجع4-1
.10044-11استاندارد بامطابقآدمک آزمون4-2
اسـتاندارد ملـی  مطـابق بـا   استانداردبخش پایینی پاي آدمک آزموندر یجایگزینبراي ، قطعات پا4-3

8-10044.
mm1میلی متر و با درستی 2000تا وسیله اندازه گیري ابعاد خطی4-4
.2/0مود یا افق با درستییا نسبت به ع/ي سطوح نسبت به یکدیگر ووسیله اندازه گیري زوایا4-5
.۵%نیوتن با درستی250و 25بین وسیله اندازه گیري نیرو4-6
.١٠%با درستینیوتن متر 100و 2بینوسیله اندازه گیري گشتاور4-7
.bar2/0با درستی bar10تافشار دار چرخهاي بادي صندلیلاستیکوسیله بادکردن4-8
بر روي آن قرار بگیرد، تمام دار در مدت آزمون با اندازه کافی تا صندلی چرخسختزمون افقی آسطح 4-9

یکدیگر فاصله دارند،قرار از مترمیلی 5هبین دو سطح موازي فرضی کآزمون ظاهراًهاي سطحقسمت
.گرفته است

.گرفته می شوندسطوح فرضی به منظور تامین تمهیداتی براي کنترل صاف بودن سطح آزمون درنظر-یادآوري

مرجـع و آدمـک   هنگام وضعیت دادن سنجه بارگـذاري در داروسیله جلوگیري از حرکت صندلی چرخ4-10
.10044-7اندارد ملی ستمطابق با اآزمون 

دارمجهز کردن صندلی چرخ5

1 -Reference loader  gauge
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ه در آزمـون مشـخص شـد   کـه یـا پـا  /، سـاق پـا و  هاي دست،سربه تکیه گاه دار راصندلی چرخ5-1
در کـه بـر روي صـندلی محکـم نمـی شـوند و      راماننـد آن تسمه ها و،هاي آزاد چه تشک. است،مجهز نمایید

.برداریدجزء لاینفک صندلی به حساب نمی آیند،استفاده روزمره

بـاتري هـا را  بـا انـدازه و نـوعی کـه توسـط        ،دار داراي منبع تغذیه الکتریکی استاگر صندلی چرخ5-2
تعیین شـده درصد ظرفیت نامی75باتري ها را حداقل تا .خص شده، در جاي خود قرار دهیدتولیدکننده مش

.شارژ کنیدآن ها

بوده و احتمال خطرناكممکن استها مایع مجهز است برخی از آزمون-دار به باتري نوع الکترولیتاگر صندلی چرخ-هشدار
مشابهیتوزیع جرمو با وزنه هاي اضافیبا آب بندي شدهیاژلاتینی در این موارد شبیه ترین باتري.وجود داشته باشدنشت

.نماییدالکترولیتی باتري جایگزین، با باتري اول را

دارنظیم صندلی چرخت6
کلیات6-1
لاستیک هاي بادي6-1-1

ده ش ـدار مشـخص  الزامات خاصی براي چیدمان صندلی چـرخ 10044قسمت هاي مختلف استاندارد اگر در 
دار را بـه  چـرخ چیدمان صندلیموارد سایر .ش تنظیم مشخص شده در آن استاندارد استفاده کنیدرواست ،از

.شرح زیر انجام دهید
هاي بادشونده است آن ها را تا فشـار توصـیه شـده توسـط تولیدکننـده      اگر صندلی چرخ دار داراي لاستیک

آنذکر شده دربالاترین فشارتاها رالاستیک،استده اگر گستره فشار پیشنهاد ش. دار باد کنیدصندلی چرخ
هـا را تـا   لاسـتیک ،ها توصیه ننموده اسـت کردن لاستیکاگر تولیدکننده فشاري براي باد. گستره باد نمایید

.باد کنیدبالاترین فشاري که توسط تولیدکننده لاستیک توصیه شده،

دارصندلی چرختثبیت موقعیت 6-1-2
هاي هرزگرد را در وضعیت حرکـت رو بـه جلـو قـرار     چرخ. ار را بر روي سطح آزمون قرار دهیددصندلی چرخ

.دهید

ترمزهاي توقف6-1-3
دار مشـخص شـده   ندلی چـرخ الزامات خاصی براي چیدمان ص10044قسمت هاي مختلف استاندارد اگر در 

دار را بـه شـرح   چرخدمان صندلیسایر چی.ش تنظیم مشخص شده در آن استاندارد استفاده کنیداست ،از رو
.زیر انجام دهید

بـه هنگـام تنظـیم    اگـر برخی از تنظیمات ممکن است بر روي عملکرد ترمز تـاثیر داشـته باشـد،براي مثـال    
اگر ترمزهـا قابـل تنظـیم هسـتند و     .خود،تماس پیدا نکنندبا سطوح تماس بلوك هاي ترمز ، هاي اصلیچرخ
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توصیه ننموده است، هنگامی که  ترمزها فعال نیستند فاصله بـین  نظیم آنهاتولیدکننده دستورالعملی براي ت
.مقدار اندازه گیري شده را یادداشت نمایید. ها را اندازه گیري کنیدهاي ترمز و سطوح تماس آنبلوك

).جعه کنیدمرا7به بند ( .ترمزها در تنظیم نهایی مورد استفاده قرار می گیرد1در بازنشانیاین فاصله -وريیادآ

هاي قابل تنظیمتثبیت موقعیت قسمت6-2
.تنظیم کنیدهاي قابل تنظیم را  براي حرکت موقعیت قسمتبا توجه به آن چه تولیدکننده مشخص نموده ، 

تنظیم6-3
کلیات6-3-1

بـل  هـاي قا قسمتاي ننموده است،ها توصیهبراي چیدمان آنهاي قابل تنظیمی که تولیدکنندهبراي قسمت
در جایی که مشخصاتی توسط تولیدکننده بـراي چیـدمان ارائـه نشـده     . تنظیم را به ترتیب زیر تنظیم کنید

بـه ترتیـب زیـر    2-6قسمت هاي قابل تنظیم را بدون هیچ گونه تغییر در تنظیمات انجام شده در بند است،
مشـخص شـده،  سـازنده توسط که دار از انجام تنظیماتی که مانع عملکرد طبیعی صندلی چرخ. تنظیم کنید

.می شوند خودداري نمایید
هـاي دیگـر را   تنظیم قسمت،مشاهده می شود که تنظیم یک قسمتدار،هاي صندلی چرخبه هنگام تنظیم قسمت-1یادآوري

اد شـده بـر   براي جبران اثـر ایج ـ بنابراین .موقعیت چرخ امکان دارد زاویه نشیمنگاه راتغییردهدتغییر ،براي مثال تغییر می دهد
.که چند تنظیم مجدد انجام شودباشدلازم ممکن استهاروي تنظیم برخی از قسمت

51و داراي جـرم  مشـخص شـده   10044-7که در اسـتاندارد ملـی   ) RLG(در این روش از سنجه بارگذاري مرجع-2یادآوري
دار بـا محـور تعلیـق یـا     هاي چـرخ صندلیدر برخی از.، استفاده می شوداست)براي  سنجه اطفالکیلوگرم11جرم (کیلوگرم 

ممکـن  ،دار اسـتفاده کنـد  تري از صندلی چرخدر صورتی که فرد سنگین،هاي تراکم پذیر مانند چرخ و نشیمنگاهداراي قسمت
اسـتاندارد لازم  پ9مطابق قسمت چهارم بند تنظیم مجددممکن استدر چنین مواردي. گذار باشداست بر روي تنظیمات اثر

.باشد

هاي محرکهچرخ6-3-2
افقی: موقعیت محور چرخ محرکه6-3-2-1

هـا را در موقعیـت میـانی بـا رواداري     آنافقی قابـل تنظـیم اسـت   در راستاي محرکه هاي اگر موقعیت چرخ
mm3،ي هـا چـرخ بینـی نشـده اسـت،   شیاگر براي قرارگیري در وضعیت میانی تمهیداتی پتنظیم کنید

را درفاصله بین محور چرخ هاي جلو و عقبدر نزدیک ترین وضعیت به نقطه میانی که بیشترین محرکه را 
.تنظیم کنیدایجاد می نماید، دار صندلی چرخ

عمودي: موقعیت محور چرخ محرکه 6-3-2-2

1 -Resetting
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نی بـا رواداري  هـا را در موقعیـت میـا   قابل تنظیم اسـت آن در راستاي عموديمحرکه هاي اگر موقعیت چرخ
mm3،هـاي  اگر براي قرارگیري در وضعیت میانی تمهیداتی پیش بینـی نشـده اسـت، چـرخ    تنظیم کنید

.را در نزدیک ترین وضعیت در زیر نقطه میانی تنظیم کنیدمحرکه

تحدب چرخ محرکه6-3-2-3
تحـدب منفـی تنظـیم    رکه قابل تنظیم است، آن را در نقطه میانی بین عمود و بیشتریناگر تحدب چرخ مح

وضعیت نسبت بـه آن را در نزدیک ترینده است، کنید،اگر تمهیداتی براي تنظیم در قسمت میانی فراهم نش
اي از پـیش تعیـین نشـده    هـا گسـتره  اگر براي تحدب چـرخ .تر تنظیم کنیدمیانی با زاویه تحدب بزرگنقطه

هـا را در  یـدمان امکـان پـذیر نیسـت چـرخ     اگـر ایـن چ  .تنظیم کنید12ها را با تحدب منفی است،چرخ
.به شکل یک مراجعه کنید.تنظیم کنیدبزرگ ترین زاویه که به مقدار فوق نزدیک است،

بین چرخ هاي محرکهیعرضفاصله 6-3-2-4
اگـر بـراي   . ،آن را در وضعیت میانی تنظـیم کنیـد  قابل تنظیم است بین چرخ هاي محرکهیعرضفاصله اگر

تر از نقطـه میـانی   با انتخاب مقداري بزرگن را آمیانی تمهیداتی پیش بینی نشده است، وضعیتتنظیم در 
در

.تنظیم کنیدنزدیک ترین وضعیت به نقطه میانی 

هاي هرزگردچرخ6-3-3
افقی:موقعیت محفظه پایه چرخ هرزگرد6-3-3-1

هـا را در موقعیـت میـانی بـا     آن،در راستاي افقی قابل تنظـیم اسـت   اگر موقعیت محفظه پایه چرخ هرزگرد
بینـی نشـده اسـت،    اگر براي قرارگیري در وضعیت میـانی تمهیـداتی پـیش    تنظیم کنید،mm3رواداري 

فاصله بین محور چرخ هـاي جلـو و   در نزدیک ترین وضعیت به نقطه میانی که بیشترین هاي محرکه راچرخ
.دتنظیم کنیایجاد می نماید، دار صندلی چرخرا درعقب

عمودي:موقعیت محفظه پایه چرخ هرزگرد6-3-3-2
هـا را در موقعیـت میـانی بـا     اگر موقعیت محفظه پایه چرخ هرزگرد در راستاي عمودي قابل تنظیم است، آن

هـا  آناگر براي قرارگیري در وضعیت میانی تمهیداتی پیش بینی نشده است، تنظیم کنید،mm3رواداري 
.ر زیر نقطه میانی تنظیم کنیدرا در نزدیک ترین وضعیت د

يعمود:موقعیت محور چرخ هرزگرد6-3-3-3
هـا را در  آنتکیه گاه چرخ امکان پذیر است ،قسمتدر ها هاي هرزگرد با تغییر ارتفاع آناگر موقعیت چرخ

هـا را در  ن، آاگر تنظیم در نقطه میانی امکان پـذیر نیسـت  ، تنظیم کنیدmm3موقعیت میانی با رواداري 
اگـر  .تنظـیم کنیـد  ایجاد می نماید، محفظه پایهفاصله بین که بیشترین ترین موقیعت به نقطه میانیدیکنز
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براي چرخ ها از چیدمان دیگري پیشنهاد شده استطرهايهاي هرزگرد با قچیدمان دیگري فقط براي چرخ
.دیگري در راستاي عمودي استفاده نکنید

گردهاي هرزبین چرخیعرضفاصله 6-3-3-4
عـرض ها را در وضعیت حرکت رو بـه جلـو و   چرخهاي هرزگرد قابل تنظیم است ،بین چرخیعرضفاصله اگر

اگر براي تنظیم در نقطه میانی تمهیداتی پیش . رار دهیدقمیانی گستره قابل تنظیم فاصله ا در ها رچرخبین 
ها بزرگ ترین فاصله  عرضی بین چرخترین حالت به در نزدیکها را فاصله عرضی بین چرخبینی نشده است، 

.تنظیم کنید
زاویه پایه چرخ هرزگرد،راستاي طولی6-3-3-5

رواداري، آن را بـا پایه چرخ هرزگرد در راسـتاي طـولی قابـل تنظـیم اسـت     اگر زاویه 
،اگر انجـام چنـین تنظیمـی امکـان پـذیر نیسـت،زاویه پایـه چـرخ را در         نسبت به عمود تنظـیم کنیـد  

).مراجعه کنید2به شکل (.تنظیم کنیدزاویه نسبت به عمود و در جهت مثبت تریننزدیک 

راستاي عرضیزاویه پایه چرخ هرزگرد، 6-3-3-6
ــه  ــبت بـ نسـ اگر زاویه پایه چرخ هرزگرد در سطح جانبی قابل تنظیم اسـت، آن را بـا رواداري   

یه پایه چرخ را در نزدیک ترین زاویه عمود تنظیم کنید،اگر انجام چنین تنظیمی امکان پذیر نیست،زاو
.عمود و در جهت مثبت تنظیم کنیدخطنسبت به

نشیمنگاه و تکیه گاه پشتی6-3-4
موقعیت سنجه بارگذاري مرجع6-3-4-1

.دار قرار دهیدبر روي صندلی چرخ10044-7سنجه بارگذاري مرجع را مطابق با استاندارد ملی 

عمق نشیمنگاه6-3-4-2
قابـل تنظـیم   ) 2ابعـاد شـماره  (تعریـف شـده  10044-7چه در استاندارد ملی چنانمق موثر نشیمنگاهاگر ع
نشـیمنگاه را  قآن را در نقطه میانی تنظیم قرار دهید، اگر تنظیم در نقطه میانی امکان پذیر نیست، عماست،

.است،تنظیم کنیدبزرگترین مقدار عمق نشیمنگاه نزدیک اي که بهنقطهدر

ارتفاع تکیه گاه پشتی6-3-4-3
قابـل تنظـیم   ) 7ابعـاد شـماره  (تعریف شـده 10044-7چه در استاندارد ملی اگر ارتفاع تکیه گاه پشتی چنان

است،آن را در نقطه میانی تنظیم قرار دهید، اگر تنظیم در نقطه میانی امکان پذیر نیست، عمق نشـیمنگاه را  
.گاه نزدیک است،تنظیم کنیداي که به بزرگترین مقدار عمق نشیمندر نقطه

ارتفاع نشیمنگاه 6-3-4-4





1

0
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



1

0


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بـراي سـواري معمـولی    نشـیمنگاه را ،دار قابل تنظـیم اسـت  اگر ارتفاع نشیمنگاه نسبت به قاب صندلی چرخ
.بیشترین ارتفاع تنظیم کنیددرمطابق با سفارش تولیدکننده

زاویه سطح نشیمنگاه6-3-5
ــانبا رواداري+ 8اه قابل تنظیم است، آن را در زاویهسطح نشیمنگه اگر زاوی6-3-5-1 ــه  چن چ

دســـتیابی   اگـر  . )ابعـاد شـماره یـک   (گیري می شـود،تنظیم کنیـد  هانداز10044-7در استاندارد ملی
اگر دستیابی به این زاویه نیز . نزدیک ترین زاویه بزرگتر تنظیم کنیدبه این زاویه امکان پذیر نیست آن را در 

تر مهم2-3-6تنظیم ردیف از این تنظیم،.تنظیم کنید+ 8ست آن را در نزدیک ترین زاویه بهامکان پذیر نی
.است

هنگامی که صـندلی مطـابق    یا دار ثابت می شود،اگر نشیمنگاه نسبت به قاب صندلی چرخ6-3-5-2
اي تنظـیم  بـه گونـه  هاي محرکه را نمی باشد، چرخپذیر امکان+ 8تنظیم می شود،ایجاد زاویه1-5-3-6بند 

بـا  + 8گیري مـی شـود   اندازه10044-7کنید که زاویه سطح نشیمنگاه هنگامی که مطابق با استاندارد ملی 
اگر دستیابی به این زاویه امکان پذیر نیست آن را در نزدیک ترین زاویه بزرگتر تنظـیم  .باشد رواداري 

ایـن  . تنظـیم کنیـد  + 8آن را در نزدیک ترین زاویه بهاگر دستیابی به این زاویه نیز امکان پذیر نیست .کنید
.تر استمهم2-3-6ردیف تنظیماز ،تنظیم

ایجاد تنظیم می شود،2-5-3-6یا /و1-5-3-6اگر هنگامی که نشیمنگاه مطابق با بندهاي 6-3-5-3
ــه ــا رواداري  + 8زاویــ زاویـه  د کهاي تنظیم کنیهاي هرزگرد را به گونه،چرخپذیر نمی باشدامکانبــ

با رواداري + 8گیري می شود اندازه10044-7سطح نشیمنگاه هنگامی که مطابق با استاندارد ملی 
اگـر  . اگر دستیابی به این زاویه امکان پذیر نیست آن را در نزدیک تـرین زاویـه بزرگتـر تنظـیم کنیـد     .باشد

ازایـن تنظـیم،  .تنظـیم کنیـد  + 8زاویه بهدستیابی به این زاویه نیز امکان پذیر نیست آن را در نزدیک ترین 
هاي هرزگرداگر فقط بـراي  ،اما از تنظیمات عمودي چرختر استمهم3-3-3-6و 2-3-3-6هايردیفتنظیم
.استفاده نکنید،قطرهاي دیگري درنظر گرفته شده اندگرد با زهاي هرچرخ

گاه پشتیزاویه تکیه6-3-6
گیـري  انـدازه ،تنظیم کنیدبا رواداري+ 10آن را در زاویه،یم استگاه پشتی قابل تنظاگر زاویه تکیه

اگر دستیابی به این زاویه امکان پذیر نیست .انجام می شود)6ابعاد شماره (10044-7استاندارد ملیبامطابق
ا در اگر دستیابی به این زاویه نیز امکـان پـذیر نیسـت آن ر   . آن را در نزدیک ترین زاویه بزرگتر تنظیم کنید

.تنظیم کنید+ 10نزدیک ترین زاویه به

زاویه سطح تکیه گاه پا  و نشیمنگاه6-3-7





3

0







3

0







3

0






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


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تـر ولـی نـه    نزدیـک ايدر زاویهآن را تا حد امکانقابل تنظیم است زاویه سطح تکیه گاه پا  و نشیمنگاهاگر 
.انجام می شود)15د شمارهابعا(10044-7گیري مطابق با استاندارد ملیاندازه،تنظیم کنید90تر از کوچک

هاجاپایی6-3-8
زاویه جاپایی6-3-8-1

تـر از  تر ولی نه کوچکاي نزدیکآن را تا حد امکان در زاویهقابل تنظیم است با تکیه گاه پااگر زاویه جاپایی
90،انجام می شود)14ابعاد شماره(10044-7گیري مطابق با استاندارد ملیاندازهتنظیم کنید.

فاصله آزاد جاپایی6-3-8-2
میلی متـر کمتـر نباشـد در    50از اي کهترین فاصلهاگر فاصله آزاد چاپایی قابل تنظیم است آن را در نزدیک

انجـام  )12ابعـاد شـماره  (10044-7گیـري مطـابق بـا اسـتاندارد ملـی     اندازه،بالاي سطح آزمون تنظیم کنید
با تکیه گاه زاویه جاپاییجلوگیري می کند، هاي هرزگرد ن چرخکف پا از هرگونه نوساگاهاگر تکیه. می شود

هاي هرزگـرد مطمـئن    امکان نوسان آزاد چرخازتنظیم کنید تامجدداًمقدار آنکمترینرا در )7-3-6بند(پا
.شوید

وسیله کنترل6-3-9
نصب6-3-9-1

هاي مختلـف  است که می تواند در وضعیتدار با منبع تغذیه الکتریکی داراي وسیله کنترلیاگر صندلی چرخ
اگر براي تنظیم در وضعیت میانی تمهیداتی پیش بینی نشده . یانی تنظیم کنیدوضعیت مقرار بگیرد،آن را در 

گـاه دسـت   اي نزدیک به چیدمان میانی که دورترین فاصله را از تکیهدر نقطهوضعیت وسیله کنترل را،است
.،تنظیم کنیدایجاد می نماید

الکتریکیچیدمان6-3-9-2
اگـر چیـدمانی توصـیه نشـده     .وسیله کنترل را براساس چیدمان توصیه شـده توسـط تولیدکننـده قراردهیـد    

.است،وسیله کنترل را بر روي حداکثر سرعت تنظیم کنید

سایر وسایل کنترل الکتریکی6-3-9-3
هاي قبلی انجام شده در بنـدهاي  ندارند  وتنظیمنیازيابزاراستفاده ازسایر وسایل کنترل الکتریکی را که به

اگـر چیـدمانی توصـیه نشـده     .یر نمی دهند براساس توصیه تولیدکننده تنظیم کنیـد یرا تغ8-3-6تا6-3-4
.ها را در وضعیت میانی تنظیم کنیداست،آن
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ایر اجزا س6-3-10
اگـر بـراي تنظـیم در    .ی تنظـیم کنیـد  دار را در وضعیت میـان سایر اجزاي مکانیکی قابل تنظیم صندلی چرخ

ترین،فاصله را با طولانیترین ها را در وضعیتی که نزدیکآنوضعیت میانی تمهیداتی پیش بینی نشده است،
.ترین مقادیر اندازه گیري شده دارد، تنظیم کنیدبلندترین و عریض

.از اجزاي قابل تنظیم می توان تکیه گاه سر و دست را نام بردبادآوري

اي نهاییهتنظیم7
بـا  در صورتی که با دسـتورالعمل سـازنده تنـاقض ندارنـد    اي نهایی زیر راه، تنظیم6پس از انجام الزامات بند

:زیرانجام دهیداولویت رعایت 
بدون تغییر موقعیت چرخ محرکه و زاویه نشیمنگاه،زاویه تکیه گاه پشتی را تا حد امکان اگر لازم است -الف

اگر دستیابی به این زاویه امکان پذیر نیست،آن را در نزدیک ترین مقدار به .یم کنیدظتن+ 10اویهنزدیک به ز
رین زاویه تدر نزدیکتکیه گاه پشتی رازاویه بزرگتر تنظیم کنید یا اگر تنظیم در این زاویه نیز ممکن نیست

.قرار دهید+ 10به 
را اي محرکه یا هرزگرد،زاویه نشیمنگاه هییر موقعیت چرخاگر زاویه نشیمنگاه قابل تنظیم است ،بدون تغ-ب

اگـر دسـتیابی بـه ایـن زاویـه امکـان پـذیر نیسـت،آن را در         .تنظـیم کنیـد  + 8تا حد امکان نزدیک به زاویـه 
نزدیک ترین مقدار به زاویه بزرگتر تنظیم کنید یا اگر تنظیم در این زاویه نیز ممکن نیست زاویه نشیمنگاه را 

.قرار دهید+ 8رین زاویه به تدر نزدیک
نسبت به عمود تنظیم  در راسـتاي طـولی بـا رواداري    زاویه پایه چرخ هرزگرد را اگر لازم است -پ

تـرین موقعیـت نسـبت عمـود     در جهت مثبت در نزدیـک زاویه راپذیر نیست،اگر چنین تنظیمی امکان.کنید
.مجاز نمی باشداي هرزگرد هونه انحراف جانبی در چرخگهیچ.تنظیم کنید

اگر ترمزهاي توقـف  .ا را براساس توصیه سازنده تنظیم کنیدهاگر ترمزهاي توقف قابل تنظیم هستند، آن-ت
هـاي  گیـري ي ننموده اسـت،ترمزها را براسـاس انـدازه   اها توصیهو سازنده براي تنظیم آنقابل تنظیم هستند
.تنظیم کنید3-1-6انجام شده در بند 

ییکنترل نها8
به صورت کامل انجام شـدند،مطمئن شـوید تـا تمـام     7و 6، 5هاي ذکر شده در بندهاي روشپس از آن که

اگرسـازنده  .شـوند محکـم  مطـابق توصـیه سـازنده    ،انـد مختل شـده ،ایی که در هنگام انجام تنظیماتهبست
.اي ننموده است، از راهنمایی ارائه شده در پیوست ب استفاده نماییدتوصیه

هاي چیدمان آدمک آزمونشرو9





1

0


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لازم است، از روش 10044-11اگر در روش آزمون استفاده از آدمک آزمون مشخص شده در استاندارد ملی 
:زیر براي انتخاب و استقرار آدمک آزمون استفاده نمایید

.را محاسبه کنید)ب7(و سطح نشیمنگاه )الف7(گاه پشتی زاویه بین تکیه-الف
انتخاب کنید،اگر آدمک آزمون بـا  رابا کاربر صندلیمساوي با جرم ) 10044-11تاندارداس(آدمک آزمون-ب

که جرم آن ازحداکثر جرم کاربر توصیه شده توسط سـازنده  را یدر دسترس ندارید،آدمک آزمونمساوي جرم 
.ر است،از جدول یک انتخاب کنیدبیشت

جرم آدمک آزمون-1جدول
حداکثر جرم کاربر

کیلوگرم
آدمک آزمونجرم 

کیلوگرم
2525تا 
2550تا50
5075تا75

75100

:دار قرار دهیدآدمک آزمون را به شرح زیر بر روي صندلی چرخ-پ

تنظـیم  mm10آدمک آزمون را به صورت قرینه نسبت به خط مرکزي نشـیمنگاه صـندلی بـا رواداري    -1
.کنید

.مون آزاد باشدزنشیمنگاه آدمک آمطمئن شوید که لولاي بین قسمت تنه و-2
مقدار تعیین تا زاویه نشیمنگاه و تکیه گاه پشتیاي تنظیم کنیدموقعیت طولی آدمک آزمون را به گونه-3

.باشد3با رواداريالف 9شده در بند
ویـه  زابـا آدمک آزمون انتخـاب شـده  اندازه گیري شده بر روي ، کنترل نمایید که زاویه سطح نشیمنگاه -4

مجـدداً  را ردا،در صورتی که قابل اجرا اسـت صـندلی چـرخ   اگر برابر نیست.الف برابر باشد7بیان شده در بند 
.تنظیم کنید8تا 6مطابق بندهاي 

دار برداشته شده و مجدداً بـر روي صـندلی قـرار    براي اجراي روش آزمون از روي صندلی چرخاگر آدمک آزمون باید-یادآوري
.دار عمود بر نقطه لولاي آدمک بگذارید تا به جایگذاري سریع آدمک کمک نمایدعلامتی بر روي قاب صندلی چرخداده شود ،

مستندات10
.را در جدول فرمی که در پیوست الف ارائه شده،ثبت نماییدابعاد چیدمان
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پیوست الف
)اجباري(

هاي چیدمان مطابق با دار براساس روشهاي مختلف صندلی چرخقسمتقرارگیريها و ثبت اندازه گیري
10044- 22استاندا ردملی 

............. ): ...............................................................................................نوع،شماره سریال،(دارمشخصات صندلی چرخ
..........................................................................................................................................................................:.............سازنده 
..........................................................................................................: .............................................................................نشانی 

مقیاس/ موقعیت/مقدار....)،شماره کالا،اندازه(یزهنوع تجپارامتر قابل تنظیم
-6(حرکهمهاي ،چرخيهاي بادفشار هوا در لاستیک

1-1(
- 6(هرزگردهايبادي،چرخهايفشار هوا در لاستیک

1-1(
- 6(هاهاي ترمز و سطوح تماس آنفاصله بین بلوك

1-3(
موقعیت محور چرخ محرکه،افقی

)6 -3-2 -1(
موقعیت محور چرخ محرکه،عمودي

)6 -3-2 -2(
)3- 2- 3-6(تحدب چرخ محرکه

)4- 2-3- 6(عرض بین چرخ هاي محرکه
فقیا:موقعیت محفظه پایه چرخ هرزگرد

)6 -3-3 -1(
عمودي:موقعیت محفظه پایه چرخ هرزگرد

)6 -3-3 -2(
)3-3-3- 6(عمودي:موقعیت محور چرخ هرزگرد

)4- 3-3- 6(هاي هرزگردعرض بین چرخ
)5-3-3- 6(زاویه پایه چرخ هرزگرد،راستاي طولی

)6-3-3- 6(راستاي عرضیزاویه پایه چرخ هرزگرد، 
)2-4- 3-6(عمق نشیمنگاه

)3-4- 3-6(ارتفاع تکیه گاه پشتی
)4- 4-3-6(ارتفاع نشیمنگاه

مقیاس/ موقعیت/مقدار....)اندازه،شماره کالا،(نوع تجهیزپارامتر قابل تنظیم
)5-3- 6(زاویه سطح نشیمنگاه
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)6-3- 6(گاه پشتیزاویه تکیه
)7-3- 6(زاویه سطح تکیه گاه پا  و نشیمنگاه

)1- 8-3-6(زاویه جاپایی
)6 -3-8 -2(

)۶ -۳-۹-۱(
)۶-۳ -۹-۲(
)۶ -۳-۹ -۳(

)۶ -۳ -۱۰(

هاي نهاییتنظیم
)الف7(زاویه تکیه گاه پشتی 
)ب7(زاویه سطح نشیمنگاه

)پ7(چرخ هرزگردزاویه پایه
ترمز و سطوح تماس هاي فاصله بین بلوك

)ت7(هاآن

آدمک آزمونچیدمان 
گاه پشتی و سطح زاویه محاسبه شده تکیه

) الف9(یمنگاهنش
)ب9(اندازه آدمک آزمون 

گاه پشتی و سطح نشیمنگاه آدمک زاویه تکیه
)پ9قسمت سوم (آزمون

.مشخص شوند" غیر قابل تنظیم"باید با عبارتتنظیم هاي غیرقابلقسمت


