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خدانامبه
ایرانصنعتیتحقیقاتواستانداردمؤسسۀباآشنایی

واسـتاندارد مؤسسـۀ مقـررات وقـوانین اصـلاح قـانون 3مـادة یـک بندموجببهایرانصنعتیتحقیقاتواستانداردمؤسسۀ
اسـتانداردهاي نشـر وتدوینتعیین،وظیفهکهاستکشوررسمیمرجعتنها1371ماهبهمنمصوبایران،صنعتیتحقیقات

.داردعهدهبهراایران) رسمی(ملی

مؤسسـات ومراکزنظرانصاحب*مؤسسهکارشناسانازمرکبفنیهايکمیسیوندرمختلفهايحوزهدراستانداردتدوین
تولیـدي، شرایطبهتوجهباوملیمصالحباهمگاموکوششیشودمیانجاممرتبطوآگاهاقتصاديوتولیديشی،پژوهعلمی،
کننـدگان، مصـرف تولیدکننـدگان، شـامل نفـع، وحـق صـاحبان منصـفانۀ وآگاهانـه مشـارکت ازکـه اسـت تجاريوفناوري

نـویس پیش.شودمیحاصلدولتیغیرودولتیهايسازماننهادها،تخصصی،وعلمیمراکزکنندگان،واردوصادرکنندگان
ازپـس وشـود مـی ارسـال مربـوط فنـی هايکمیسیوناعضايونفعذيمراجعبهنظرخواهیبرايایرانملیاستانداردهاي

ایـران )میرس(ملیاستانداردعنوانبهتصویبصورتدروطرحرشتهآنبامرتبطملیکمیتۀدرپیشنهادهاونظرهادریافت
.شودمیمنتشروچاپ

کننـد مـی تهیـه شدهتعیینضوابطرعایتبانیزذیصلاحومندعلاقههايسازمانومؤسساتکهاستانداردهایینویسپیش
ترتیـب، بـدین .شـود مـی منتشـر وچـاپ ایـران ملـی اسـتاندارد عنـوان بهتصویب،درصورتوبررسیوطرحملیدرکمیتۀ

ملـی کمیتـۀ دروتـدوین 5شـمارة ایـران ملـی استاندارددرشدهنوشتهمفاداساسبرکهشودمیتلقیملیاستانداردهایی
.باشدرسیدهتصویببهدهدمیتشکیلاستانداردمؤسسهکهمربوطاستاندارد

المللـی نبـی کمیسـیون 1(ISO)اسـتاندارد  المللـی بـین سـازمان اصلیاعضايازایرانصنعتیتحقیقاتواستانداردمؤسسۀ
کـدکس کمیسـیون 4رابطتنهاعنوانبهواست(OIML)3قانونیشناسیاندازهالمللیبینسازمانو(IEC)2الکتروتکنیک 

هـاي نیازمنـدي وکلیشرایطبهتوجهضمنایرانملیاستانداردهايتدویندر.کندمیفعالیتکشوردر(CAC)5غذایی 
.شودمیگیريبهرهبینالمللیاستانداردهايوجهانصنعتیوفنیعلمی،پیشرفتهايآخرینازکشور،خاص

مصـرف ازحمایـت بـراي قـانون، درشـده بینـی پـیش موازینرعایتباتواندمیایرانصنعتیتحقیقاتواستانداردمؤسسۀ
ومحیطـی زیسـت ملاحظـات ومحصـولات کیفیـت ازاطمینـان حصـول عمـومی، وفـردي ایمنیوسلامتحفظکنندگان،
 ـوارداتـی، اقـلام یـا /ورکشوداخلتولیديمحصولاتبرايراایرانملیاستانداردهايازبعضیاجراياقتصادي، تصـویب اب

اجـراي کشـور، محصـولات برايالمللیبینبازارهايحفظمنظوربهتواندمیمؤسسه. نمایداجبارياستاندارد،عالیشوراي
ازکننـدگان اسـتفاده بـه بخشـیدن اطمینـان بـراي همچنـین . نمایداجباريراآنبنديدرجهوصادراتیکالاهاياستاندارد
وکیفیـت مدیریتهايسیستمصدورگواهیوممیزيبازرسی،آموزش،مشاوره،زمینۀدرفعالمؤسساتوزمانهاساخدمات
وهاسازمانگونهایناستانداردؤسسۀم،سنجشوسایل)واسنجی(کالیبراسیونمراکزوهاآزمایشگاهمحیطی،زیستمدیریت

تأییـد گواهینامـۀ لازم،شـرایط احـراز صـورت دروکنـد مـی ارزیابیایرانصلاحیتتأییدنظامضوابطاساسبررامؤسسات
وسـایل )واسـنجی (کالیبراسـیون یکاهـا، المللیبیندستگاهترویج.کندمینظارتآنهاعملکردبرواعطاهاآنبهصلاحیت

ایـن وظـایف دیگرازایرانملیاستانداردهايسطحارتقايبرايکاربرديتحقیقاتانجاموگرانبهافلزاتعیارتعیینش،سنج
.استمؤسسه

ایرانصنعتیتحقیقاتواستانداردموسسۀ*
1- International organization for Standardization
2 - International Electro technical Commission
3- International Organization for Legal Metrology (Organization International de Metrology Legal)
4 - Contact point
5 - Codex Alimentarius Commission
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»واژه نامه:26قسمت –دارچرخصندلی «استانداردتدوین فنی کمیسیون 

یا نمایندگی/ سمت و: رئیس
صیادي ، سعید

)فوق لیسانس الکترونیک(
مدیر عامل شرکت بهساز طب

:دبیر
فرانک فائقی                                                                    

)فوق لیسانس فیزیک پزشکی( 
سرپرست گروه پژوهشی مهندسی پزشکی

استاندارد و تحقیقات صنعتی ایرانسازمان 

: اعضاء
برجیان ، منصور

)مهندسی مکانیکلیسانس (

بنی احمدي،قاسم
)لیسانس رادیولوژي(

حسینی،نعیمه
)لیسانس فیزیوتراپی(

ضیاپور ،یونس
)فوق لیسانس مهندسی پزشکی(

ظهور رحمتی ، لاله
)فوق لیسانس مدیریت (

رزق دوست ، غلامحسین
)MBAفوق لیسانس مدیریت اجرایی(

طیب زاده ، سید مجتبی
)پزشکیفوق لیسانس مهندسی (

محور، فاطمه
)فوق لیسانس طراحی صنعتی(

مدیر عامل شرکت توان همگام

عضو هیات علمی دانشگاه علوم پزشکی ایران
و نماینده شرکت پخش فرآورده هاي پزشکی ایران

شرکت توانبخشی کالاگستر

کارشناس گروه پژوهشی مهندسی پزشکی 
مؤسسه استاندارد و تحقیقات صنعتی ایران

کارشناس مسئول اداره نظارت براجراي استاندارد
استاندارد و تحقیقات صنعتی ایرانسازمان 

کارشناس گروه پژوهشی مهندسی پزشکی 
مؤسسه استاندارد و تحقیقات صنعتی ایران

کارشناس گروه پژوهشی مهندسی پزشکی 
مؤسسه استاندارد و تحقیقات صنعتی ایران

رانشرکت صنایع فلزي معلولین ای

.
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گفتارپیش 
توسـط  مربـوط هـاي درکمیسـیون آننـویس پـیش هک ـ"نامـه واژه:26قسمت–دارچرخصندلی "استاندارد
ــازمان ــتانداردسـ ــاتواسـ ــنعتیتحقیقـ ــرانصـ ــهایـ ــدوینوتهیـ ــدهتـ ــت دروشـ ــت وشصـ دویسـ

ــمین ــۀاجــــــلاسوششــــ ــکیملــــــیکمیتــــ ــی پزشــــ ــورخاستانداردمهندســــ 8/12/88مــــ
مورد تصـویب قـرار گرفتـه اسـت، اینـک بـه اسـتناد بنـد یـک مـادة3 قـانون اصـلاح قـوانینو  مقـررات

منتشـر  ایـران ملیاستانداردعنوانبه1371،ماهبهمنمصوبایران،صنعتیتحقیقاتواستانداردمؤسسۀ
شودمی

خـدمات،  وعلـوم صنایع،زمینۀدرجهانیوملیهايپیشرفتوتحولاتباهماهنگیوهمگامیحفظبراي
ایـن  تکمیلواصلاحبرايکهپیشنهاديهروشدخواهدنظرتجدیدلزوممواقعدرایرانملیاياستاندارده
بنـابراین،  .گرفـت خواهدقرارتوجهموردمربوطفنیکمیسیوندرنظرتجدیدهنگامشود،ارائهاستانداردها

.کرداستفادهملیاستانداردهايتجدیدنظرآخرینازهموارهباید

:استزیرشرحبهگرفتهقراراستفادهمورداستاندارداینتهیۀبرايکهذيو ماخمنبع 

ISO 7176-26:2007: Wheelchairs —Part 26: Vocabulary
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واژه نامه:26قسمت –دار صندلی چرخ

هدف  و دامنه کاربرد1
دسـتی و  دارچـرخ تعیین اصـطلاحات و تعـاریفی اسـت کـه در صـندلی هـاي       استانداردهدف از تدوین این 

این قسـمت از  .و سیستم هاي نشیمنگاه مربوطه به کار می رود) 1دار موتوردارصندلی چرخازجمله (الکتریکی 
ISOو 10044سـري   اسـتانداردهاي جند سـري از  که در دو یا استاندارد اصطلاحات ارجحی را و 10542

ISOسري استانداردهاي .نها به این موارد محدود نمی شودبه کار می رود را شامل شده ولی ت16840

دار بـه کـار مـی رود را    پیوست الف، مجموعه اي از واژه هاي استاندارد  که براي توصیف کردن صندلی هاي چرخ–1یادآوري 
.ارائه می نماید

قواعد و ارکان مورد استفاده در واژه نامه2
قواعد مورد استفاده در واژه نامه2-1

و تکیـه گـاه هـاي    دارچـرخ یف شده در بیشتر از یـک اسـتاندارد ویـژه صـندلی هـاي      بیشتر اصطلاحات تعر
اصطلاحاتی که تنها در یک استاندارد به کار رفته اند در بند اصطلاحات و تعاریف . نشیمنگاه  به کار رفته اند

.همان استاندارد تعریف شده اند
را ) و کـاربرد آنهـا  (اصـطلاحات  . دهـی شـده انـد   اصطلاحات با توجه به نقش و کاربرد آنها سازمان ،4در بند

.نشان داده شده، بهتر مشخص نمود8-4می توان با افزودن یک صفت چنان چه در بند

سازمان دهی ارکان مورداستفاده در واژه نامه2- 2
.می باشدISO10241واژه نامه براساس استفاده درتمام اینساختار مورد

اصطلاحات مخفف3

ATD2زمون آنتروپومتريآوسیله
3PSD وضعیتتکیه گاه وسیله

4RLGسنجه بارگذاري مرجع

1-Scooters
2-Anthropometric test device
3- Postural support device

4- Reference loader gauge
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UDIG1شوندة یونیورسالهندسۀ رابط قفل
WTORS2 و سیستم نگهدارندة سرنشیندارچرخمهار صندلی

و تعاریفاصطلاحات4
:یا  اصطلاحات با تعاریف زیر به کار می رود/ در این استاندارد واژه ها و

دار و وسایل مربوط به حرکتچرخلی صند1- 4
4 -1 -1

دارچرخصندلی 
wheelchair

اراي سیستم نشیمنگاه بوده و براي فردي که داراي مشکل حرکتی است، قابلیـت حرکـت بـه    که داي وسیله
.کندفراهم میوسیله چرخ را 

.شودمحسوب نمیدارچرخصندلی 3براي راه رفتندارچرخوسیله کمکی –یادآوري 

4-1-2
manual wheelchairدستیدارچرخصندلی 

یـا  ) 2-2-4بنـد (روي لازم براي به حرکت در آوردن آن توسط سرنشـین که نی)1-1-4بند(ي دارچرخصندلی 
.تامین می شود) 3-2-4بند(همراه او

4-1-3
handrim-drive wheelchairبا حرکت توسط طوقه هاي دستیدارچرخصندلی 

ت که توسط طوقه هـاي دسـتی حرکـت داده    گونه اي اسه که طراحی آن ب)2-1-4(دستیدارچرخصندلی 
.شده و هدایت می شود

4 -1-4
ــرخصــندلی  ــی دارچ ــه اهرم ــا محرک lever-driveب

wheelchair
هرم ها حرکت داده گونه اي است که توسط  یک اهرم یا اه که طراحی آن ب)2-1-4(دستیدارچرخصندلی 

.شده و هدایت می شود

4 -1-5
ــندلی  ــرخص ــا دارچ ــط پ ــده توس foot-propelledجلورون

wheelchair

1- universal docking interface geometry
2- wheelchair-tiedown and occupant-restraint system
3- Walking aid with wheels
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)2-2-4(گونه اي است که با تماس پا یا پاهاي سرنشـین ه که طراحی آن ب)2-1-4(دستی دارچرخصندلی 
.مین حرکت داده شده و هدایت می شودبا ز
4-1-6

ــندلی  ــرخص ــراه دارچ ــرل هم ــا کنت pushب

wheelchair
و گونه اي است که توسط  همراه به جلوحرکت داده شده ه که طراحی آن ب)2-1-4(دستیدارچرخصندلی 

.هدایت می شود

4 -1-7
ــندلی  ــرخص ــرو دارچ ــراي راه aisleب

wheelchair
که براي استفاده در راهروهاي باریک مانند راهروهاي هواپیمـا درنظـر گرفتـه    ) 6-1-4بند(يدارچرخصندلی 

.شده است

4 -1-8
ــندلی  ــرخص ــیدارچ electrically poweredالکتریک

wheelchair
e chair
electric wheelchair
powered chair
powered wheelchair

که در سیسـتم  ریکی یکپارچه با صندلیالکتمنبعکه نیروي موتور آن توسط) 1-1-4بند(يدارچرخصندلی 
.نصب شده است، تامین می شود

.استالکتریکیدارچرخنوعی صندلی 1)تعریف شده9-1-4یا اسکوتر که در بند ( موتوري دارچرخصندلی -یادآوري

4 -1-9
)اســکوتر(موتــوردار الکتریکــیدارچــرخصــندلی 
scooter
.دستگیره فرمان، حرکت مستقیم آن کنترل می شودالکتریکی که توسط یک دارچرخصندلی 

4 -1-10
electrically powered wheelchair with integralیکپارچهبا منبع تغذیه الکتریکی و نشیمنگاهدارچرخصندلی 

seat
با منبع تغذیه الکتریکی که داراي سیستم نشیمنگاه و سیستم محرکه اي بوده که از صندلی دارچرخصندلی 

.جدا نمی شوند

1-Scooter
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4-1-11
1powerbase wheelchairبا محفظه قسمت الکتریکیدارچرخصندلی 

.راي استقرار قسمت هاي الکتریکی دستگاه، داراي محفظه اي ویژه می باشدبالکتریکی که دارچرخصندلی 
4-1-12

2balancing wheelchairتعادلیبا سیستمدارچرخصندلی 

.شودتامین میبه صورت الکترونیکیدارچرخبا منبع تغذیه الکتریکی که تعادل صندلی دارچرخصندلی 

4-1-13
rigidغیـر تـا شـو     دارچـرخ صـندلی  

wheelchair

.شونداجزاي قاب صندلی در قسمت زیر نشیمنگاه ثابت شده و تا نمیي کهدارچرخصندلی 

4-1-14
ــوندهدارچــرخصــندلی  foldingتاش

wheelchair

.قابلیت تا شدن دارندزیر نشیمنگاهزاي قاب صندلی در قسمت ي که اجدارصندلی چرخ

4-1-15
shower wheelchairمخصوص حمامدارچرخصندلی 

.ي که براي حمام رفتن و دوش گرفتن درنظر گرفته شده استدارچرخصندلی 

4-1-16
toilet wheelchairمخصوص توالترداچرخصندلی 

.ي که براي استفاده بر روي توالت به کار می روددارچرخصندلی 

4-1-17
stand-up wheelchairایستادهدارچرخصندلی 

در عـین حـال  قـادر اسـت     ي که قادر است سرنشینی را در وضعیت نشسـته حمـل کنـد و    دارچرخصندلی 
.سرنشین را بلند کرده و در وضعیت ایستاده نگه دارد

4-1-18
stair-climbing deviceوسیله بالا رفتن از پله

2-Powerbase
1-Balancing
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از پله درنظر گرفته شـده  دارچرخوسیله اي است که براي بالا یا پایین بردن یک نفر یا سرنشین یک صندلی 
.اما به پله ها ثابت نمی شوداست

4-1-19
stair-climbingصندلی براي بالا رفتن از پله

chair

.وسیله اي است براي بالارفتن از پله که داراي یک صندلی براي سرنشین است

4-1-20
stair-climbing wheelchair carrierبراي بالا رفتن از پله هادارچرخحامل صندلی 

.داراي سرنشین را براي بالا رفتن از پله ها حمل می کنددارچرخه صندلی وسیله اي ک

دارچرخصندلی 1کاربران2- 4
operatorکاربر4-2-1

.را هدایت می کنددارچرخشخصی که صندلی 
.یا همراه او باشددارچرخاین فرد می تواند سرنشین صندلی -یادآوري

4 -2-2
سرنشین

occupant
user )واژه قدیمي(

.نگه داشته می شوددارچرخشخصی که توسط سیستم نشیمنگاه صندلی 

4 -2-3
assistantهمراه

attendant
carer

.که صندلی را هدایت می کند) 2-2-4بند(دارچرخخصی به غیر از سرنشین صندلی ش

ابعاد کلی3- 4
4-3-1

overallکلـی    طول 

length

1-Operators
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دار، اندازه گیري شـده در راسـتاي حرکـت رو بـه جلـو،      فاصله جلویی ترین و عقبی ترین نقطه صندلی چرخ
. استفاده آماده استهنگامی که  صندلی براي

.مشخص شده اند10044-5روش هاي اندازه گیري در استاندارد ملی ایران به شماره  -یادآوري

4-3-2
عرض کلی

overall width
در سطوح کناري صندلی، هنگامی که صندلی کاملاً باز دارچرخبین خارجی ترین قسمت هاي صندلی فاصله

بـه سـمت جلـو   دارچـرخ عـرض کلـی عمـود برجهـت حرکـت صـندلی       . شده و براي اسـتفاده آمـاده اسـت   
.اندازه گیري می شود

.شخص شده استم10044-5روش اندازه گیري در استاندارد ملی ایران به شماره  -یادآوري

4-3-3
overall heightارتفاع کلی

هنگامی که صندلی بـراي اسـتفاده آمـاده    دارچرخفاصله عمودي از سطح زمین تا بالایی ترین نقطه صندلی 
.داردعیت ایستاده قراراست و تکیه گاه پشتی صندلی در وض

.مشخص شده است10044-5روش اندازه گیري در استاندارد ملی ایران به شماره  -یادآوري

4-3-4
 ـدر بارگیريدارچرخطول صندلی  stowageا انبـارداري ی

length

اجـزاي ای ـ/هنگـامی کـه صـندلی تـا شـده و     دارچـرخ عقبی ترین نقطه صـندلی  فاصله بین جلویی ترین و 
.دار، جدا  شده اندچرخو نقل یا بارگیري صندلی جداشدنی، براي حمل

.مشخص شده است10044-5روش اندازه گیري در استاندارد ملی ایران به شماره  -یادآوري

4-3-5
stowageاريیـا انبـارد  در بارگیريدارچرخعرض صندلی 

widthoverall width folded



7

اجـزاي بـاز  یا /هنگامی که صندلی تا شده ودارچرخطوح جانبی صندلی فاصله بین خارجی ترین نقاط  در س
.دار، جدا  شده اندشدنی براي حمل و نقل یا بارگیري صندلی چرخ

.مشخص شده است10044-5روش اندازه گیري در استاندارد ملی ایران به شماره  -یادآوري

4-3-6
stowageیا انبارداريدر بارگیريدارچرخارتفاع صندلی  height

overall height folded

اجـزاي جـدا   یا /هنگامی که صندلی تا شده ودارچرخفاصله عمودي بین سطح زمین و بالاترین نقطه صندلی 
.دار، جدا  شده اندشدنی، براي حمل و نقل یا بارگیري صندلی چرخ

.مشخص شده است10044-5ران به شماره  روش اندازه گیري در استاندارد ملی ای-یادآوري

4-3-7
wheelbaseدارچرخفاصله بین محور چرخ هاي جلو و عقب صندلی هاي 

با سـطح زمـین  کـه مـوازي بـا جهـت       دارچرخچرخ هاي جلو و عقب صندلی فاصله طولی بین نقاط تماس
گیري می شودو صندلی اندازهحرکت رو به جل

.مشخص شده است10044-5روش اندازه گیري در استاندارد ملی ایران به شماره  -یادآوري

4-3-8
ــین    ــا زم ــله آزاد ت groundفاص

clearance

.دار هر قسمت بدون چرخ صندلی چرخترین فاصله بین زمین و کوتاه
.مشخص شده است10044-5روش اندازه گیري در استاندارد ملی ایران به شماره  -یادآوري

4-3-9
turningقطر چرخش

diameter
بر روي آندرجه360ه اندازه داراي سرنشین می تواند بدارچرخقطر کوچکترین دایره اي که صندلی 

.بچرخد
.مشخص شده است10044-5روش اندازه گیري در استاندارد ملی ایران به شماره  -یادآوري
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4-3-10
reversing widthعرض راهرو براي حرکت رفت و برگشتی

بتواند با استفاده از حرکات به سمت جلو و عقب به دار داراي سرنشین کمترین عرض راهرو که صندلی چرخ
.درجه در آن بچرخد 180اندازه  
.مشخص شده است10044-5روش اندازه گیري در استاندارد ملی ایران به شماره  -یادآوري

4-3-11
turning widthعرض چرخش

180دار داراي سرنشین بتواند بدون حرکت به عقب،  در آن به اندازه  کمترین عرض راهرو که صندلی چرخ
. درجه بچرخد

.مشخص شده است10044-5روش اندازه گیري در استاندارد ملی ایران به شماره  -یادآوري

4-3-12
total massجرم کلی

.براي استفاده آماده است بدون سرنشین که دارچرخجرم صندلی 
.مشخص شده است10044-5روش اندازه گیري در استاندارد ملی ایران به شماره  -یادآوري

حرکتیسیستم هاي 4- 4

4-4-1

control deviceوسیله کنترل

access method )قدیميواژه(
control input device )قدیميواژه(
input control device )قدیميواژه(
input device )قدیميواژه(

با منبع تغذیـه الکتریکـی   دارچرخصندلی می تواند با استفاده از آن دارچرخوسیله اي که سرنشین صندلی 
.هدایت کندیا در جهت دلخواه به حرکت درآورده و/با سرعت ورا )8-1-4بند(

joystick:مثال
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4-4-2
کنتــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــرل کننــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــده

controller

یلرا به سیگنال هاي خروجی تبددارچرخوسیله اي که سیگنال هاي ورودي توسط سرنشین صندلی 
.را که داراي منبع تغذیه هستند، فعال می کنددارچرخاجزاي صندلی ومی کند 

4-4-3
محفظــــــــــــــــــــــــــــــه قســــــــــــــــــــــــــــــمت الکتریکــــــــــــــــــــــــــــــی

powerbase

، حاوي سیستم حرکتی، باتري ها و چرخ )8-1-4بند(ریکی با منبع تغذیه الکتدارچرخصندلی قسمتی از یک 
).2-7-4بند(ها که می تواند از سیستم نشیمنگاه  جدا شود 

4-4-4
propulsionرانــشسیســتم

system

.لازم هستنددارچرخدلی نهایی که براي به حرکت درآوردن صترکیبی از قسمت

4-4-5
handrim-activated power-assistedسیستم رانش الکتریکی و طوقه دستی

داري که  با ترکیب نیروي انسان و نیروي الکتریکی به راه می افتد و  نیروي الکتریکی با استفاده صندلی چرخ
. از گشتاور، جابجایی یا اعمال نیرو به طوقه یا طوقه هاي دستی فعال می شود

4-4-6
steeringدارچـرخ دلی نص ـهدایت سیستم 

system

.را کنترل می کننددارچرخیا الکتریکی که مسیر حرکت صندلی / مجموعه اي از قسمت هاي مکانیکی و
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4-4-7
tillerفرماندسته 

براي هدایت صـندلی بـه   ) ها(متصل است و به منظور چرخاندن چرخ )  چرخ ها( میله اي که به محور چرخ 
.  کار می رود

4-4-8
directفرمـان بـه کمـک   هـدایت  

steering

) هـا (، یـا محـور رانـش  چـرخ     )4-5-4بنـد (، )هـا (دار با تغییر جهـت محـورچرخ   کنترل مسیر صندلی چرخ
).5-5-4بند(

4-4-9

manual direct steeringفرمانبه کمک هدایت دستی

.بدون استفاده از منبع تغذیه) 8-4-4بند (فرمان ک به کمهدایت
فرمــان  صــندلی بــه صــورت دســتی هــدایت      دســته  موتــوري ســه چــرخ  و داراي   دارچــرخدر صــندلی -یــادآوري

.می شود

4-4-10
powered direct steeringفرمان با استفاده از منبع تغذیهبه کمکهدایت

.با استفاده از منبع تغذیه) 8-4-4بند (هدایت به کمک فرمان 
یـا چـرخ هـاي محـوري اسـتفاده      ) 4-5-4بنـد (به عنوان نمونه از یک موتور کمکی براي تنظیم جهت حرکـت چـرخ  -یادآوري
.می شود

4-4-11
differential steeringحرکت چندمرحله اي

.جهت هاي مختلف به چرخ هاي مانورکنندهیا /با اعمال سرعت ها ودارچرخکنترل مسیر صندلی
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4-4-12
full differential steeringحرکت چندمرحله اي کامل

زمانی امکان پذیر است که  نقطـه میـانی چـرخش  بـر نقطـه مرکـزي       ) 11-4-4بند(ند مرحله ايحرکت چ
. منطبق باشددارچرخصندلی 
.می تواند حول نقطه مرکزي خودش بچرخددارچرخصندلی -یادآوري

4-4-13

limitedمحدودچندمرحله اي حرکت  differential steering

زمانی امکان پذیر است که  نقطه میـانی چـرخش  بـر نقطـه مرکـزي      ) 11-4-4بند(حرکت چند مرحله اي
. منطبق نباشددارچرخصندلی 
با حرکت محدود چند مرحله اي نمی تواند حول نقطه مرکزي خودش بچرخددارچرخصندلی -یادآوري

4-4-14
manual differentialحرکـت چنـد مرحلـه اي دسـتی    

steering

manual indirect steering )واژه قدیمي(
نوعی حرکت چند مرحله اي که در آن نیـروي لازم در مراحـل مختلـف حرکـت توسـط سرنشـین صـندلی       

.تامین می شود) 2-2-4بند(
از حرکـت چندمرحلـه اي دسـتی اسـتفاده    ) 11-5-4بنـد (با طوقـه هـاي دسـتی   ) 2-1-4بند(دستیدارچرخصندلی -یادآوري
.می کند

4-4-15
powered differential steeringحرکت چندمرحله اي با استفاده از منبع تغذیه

powered indirect steering )واژه قدیمي(
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است که سرعت هاي مختلف چـرخ هـا توسـط دو موتورجداگانـه     ) 11-4-4بند(حرکت چندمرحله اي نوعی
.تامین می شود

که داراي دو چرخ محرکه هسـتند از ایـن نـوع حرکـت     )8-1-4بند(داراي منبع تغذیهدارچرخبسیاري از صندلی هاي -یادآوري
.استفاده می کنند

4-4-16
parkingترمزهاي توقف

brake
wheel lock )واژه قدیمي(

بی حرکت و ساکن نگه می دارند و نیاز به اعمال نیروي مداوم توسط کاربر یـا  رادارچرخصندلی کهوسایلی
.منبع تغذیه ندارند

4-4-17
automaticمز خودکارتر

brake

به صـورت  دارچرخیا قطع منبع تغذیه صندلی /ودارچرخکه پس از توقف صندلی )16-4-4بند(ترمز توقفی 
.خودکار فعال می شود

4-4-18
runningترمزهاي حرکتی

brake
dynamic brake )واژه قدیمي(
friction brake )واژه قدیمي(
regenerative brake )واژه قدیمي(
service brake )واژه قدیمي(

.به کار می رونددارچرخو یا کم کردن سرعت صندلی ایستادنی که براي وسایل
یا دسـتی ،  (1از انواع مختلف مانند ترمزدینامیکی، ترمز رو به کاهش  و ترمزاصطکاکیترمز حرکتی یک یا چند ترمز_یادآوري

.را شامل شود) یا داراي کارکرد بدون خطا

4-4-19
pushدسته هدایت

handle
push cane )واژه قدیمي(

با دست گرفته می شود تا صندلی را حرکت ) 3-2-4بند(که توسط همراه صندلی دارچرخقسمتی از صندلی 
.یک جهت هدایت کندداده یا 

1- Friction brake
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4-4-20
handgripستگیرهد

.را در محلی که با دست گرفته می شود،می پوشاند)19-4-4بند(ماده اي که روي دسته هدایت
.ز دسته هدایت جدا شوددستگیره می تواند به صورت یکپارچه بوده و یا ا-یادآوري

4-4-21
anti-tipوارونه شـدن / شدنجمانع از کوسایل

device

anti-tipper )واژه قدیمي(
anti-tipping lever )واژه قدیمي(

را محدود می نماید و در مسیرهاي رو به جلو،رو به عقـب  رداچرخوسیله اي است که حد کج شدن صندلی 
.مورد استفاده قرار بگیرند انند تویا حرکت به طرفین که امکان ناپایداري وجود دارد می

4-4-22
circuit protectionمدارازوسیله حفاظت

device

یا دماي مدار از یک مقدار از قبل تعیین شده، باعث باز شـدن  /حفاظتی که در اثر بالاتر رفتن جریان ووسیله 
.اتصال مدار می شود

فیوز، قطع کننده حرارتی مدار: مثال

4-4-23
battery packباتريمحفظه 

.محفظه جدا شدنی باتري که یک یا چند باتري را در بر می گیرد

4-4-24
rated capacityاسمیظرفیت

.مقدار ظرفیت یک باتري که در شرایط معین تعیین می شود و توسط تولیدکننده بیان می گردد
IEC60050-482 ،تعریفIEV 482-03-15
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4-4-25
nominalولتـاژ نـامی        

voltage

و یا یـک سیسـتم الکتروشـیمیایی   باتريسلول ،مقدار تقریبی و مناسب  ولتاژ که براي مشخص کردن یک
.استفاده می شود

IEC60050-482 ،تعریفIEV 482-03-31

4-4-26
on-board batteryبـاتري یکپارچـه                                                     شـارژر 

charger

اسـتفاده از ابـزار نمـی تـوان آن را  جـدا      بـدون اسـت و دارچـرخ باتري کـه جـزو سـاختار صـندلی     شارژر 
.کرد

4-4-27
off-board batteryشارژر بـاتري جداشـونده  

charger
.می باشدمجزا ار دکه از صندلی چرخیمستقلوشارژر باتري کامل

4-4-28
carry-on batteryشارژر باتري حمـل شـونده  

charger
با صندلی چـرخ دار درنظـر گرفتـه شـده     همراهانتقالکه براي) 27-4-4بند(شوندهجداي از نوع شارژر باتر

.است

چرخ ها5- 4
4-5-1

driveچرخ محرکـه 

wheel دار را حرکت می دهد ولی بـراي جهـت   صندلی چرخچرخی است که نیروي محرکه را منتقل کرده و
.دادن به کار نمی رود

داراي یـک چـرخ محـوري   محرکه چرخ هاي عقب ونیروي با )9-1-4بند(موتوريدارچرخچرخ هاي عقب یک صندلی : مثال
در جلو)4-5-4بند(

4-5-2
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manoeuvring wheelچرخ مانورکننده

maneuvering wheel

متصـل هسـتند ، نیـروي محرکـه را منتقـل      دارچـرخ یک جفت چرخ که به سـمت راسـت و چـپ صـندلی     
را  به دارچرخیا مسیر هاي مختلف صندلی / کرده ،صندلی را هدایت می کنند و با چرخیدن در سرعت ها و 

.حرکت در می آورند
کـه داراي چـرخ هـاي    ) 2-1-4بنـد (دسـتی  دارچـرخ دلی در یک صن) 11-5-4بند(یچرخ ها به انضمام طوقه هاي دست: مثال

.است) 4-5-4بند(هرزگرد

4-5-3
guideچرخ راهنمـا 

wheel

وي محرکه را منتقل نمی کند و صندلی را بـه حرکـت   را هدایت می کند ولی نیردارچرخچرخی که صندلی 
.در نمی آورد

داراي یـک چـرخ محـوري   وجلـو  محرکه چرخ هاي نیروي با )9-1-4بند(موتوريدارچرخچرخ هاي عقب یک صندلی : مثال
.چرخ هاي راهنما محسوب می شوند، در جلو)5-5-4بند(

4-5-4
pivotخ محوريچر

wheel
صـندلی را بـه حرکـت در    دارچـرخ که با تغییر راستاي آن نسبت به قاب صندلی چرخ محوري چرخی است

.می آورد  ولی نیروي محرکه را منتقل نمی کند
نصـب  ) 9-1-4بنـد  (سه چرخهموتوريدارچرخصندلی ) 7-4-4بند(فرمانچرخی که در انتهاي دسته :مثال

.می شود و توسط دو چرخ عقب به حرکت در می آید

4-5-5
pivot drive wheelچرخ محرکه محوري

ند و بـا تغییـر جهـت زاویـه اي آن نسـبت بـه قـاب صـندلی        چرخی است که نیروي محرکه را منتقل می ک
.صندلی را در مسیر هاي مورد نظر به حرکت در می آورد، دارچرخ

4-5-6
castor wheelچرخ هرزگرد

caster wheel
castor )واژه قدیمي(
caster )واژه قدیمي(

.آزادانه حول یک محور عمودي بچرخدچرخی با یک محور افقی که می تواند
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4-5-7
castorمجموعــه چــرخ هرزگــرد   

assembly
caster assembly

،پایـه )8-5-4بنـد (،محـور چـرخ هرزگرد،محـل انشـعاب چـرخ هرزگـرد      )6-5-4بند(ترکیبی از چرخ هرزگرد
.و محفظه پایه چرخ هرزگرد، بلبرینگها و لاستیک ها را مجموعه چرخ هرزگرد می گویند) 9-5-4بند (

.به شکل یک مراجعه کنید

راهنما
بلبرینگ1
محفظه  پایه چرخ هرزگرد2
چرخ هرزگرد)محور عمودي(پایه3
محل انشعاب چرخ هرزگرد4
چرخ هرزگردافقیمحور5
چرخ هرزگرد6

مجموعه چرخ هرزگرد-1شکل
4-5-8

Castor Fork)پایه محور افقی چرخ هرزگرد(محل انشعاب چرخ هرزگرد

caster fork

castor support )واژه قدیمي(
caster support )واژه قدیمي(

.که چرخ هرزگرد به آن متصل می شود) 7-5-4بند(چرخ هرزگرد قسمتی از مجموعه
.به شکل یک مراجعه کنید

.داشته باشدمانندیا چنگال لزومی ندارد که محل انشعاب چرخ هرزگرد  طرح دو شاخه -یادآوري

4-5-9
castor stem)محور عمودي چرخ هرزگرد(پایه چرخ هرزگرد

caster stem
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محوري که محل انشعاب چرخ هرزگرد به آن متصل شده و درمحفظه پایه قرار مـی گیـرد و چـرخش محـل     
، و محـور چـرخ هرزگـرد را حـول یـک محـور      )6-5-4بنـد (چرخ هرزگرد،)8-5-4بند(انشعاب چرخ هرزگرد

.عمودي امکان پذیر می سازد

4-5-10
castor stemمحفظـه پایـه چـرخ هرزگـرد    

housing
caster stem housing

بلبرینگ هایی را متصل می شود ودارچرخکه به قاب صندلی ) 7-5-4بند(قسمتی ازمجموعه چرخ هرزگرد 
.را ممکن می سازند) 9-5-4بند(شودکه چرخش پایه شامل می 

4-5-11
handrimیطوقه دست

pushrim )واژه قدیمي(
دستی دارچرخکه براي حرکت دادن صندلی ) 2-5-4بند(انورکننده قسمت دایره اي شکل و خارجی چرخ م

.با استفاده از دست درنظر گرفته شده است

مشخصات چرخ6- 4
4-6-1

wheelقطــر چــرخ 

diameter
propelling wheel diameter )واژه قدیمي(

چرخبیرونی قطر 
به قطر چرخ جلوبرنده مراجعه (.مشخص شده است10044-7روش اندازه گیري در استاندارد ملی ایران به شماره  -یادآوري

.)کنید

4-6-2
ــه دســت handrimیقطــر طوق

diameter
).11-5-4بند(سالمیقطر خارجی یک طوقه دست

.مشخص شده است10044-7روش اندازه گیري در استاندارد ملی ایران به شماره  -1یادآوري
.منظور از قطر طوقه دست، قطر لوله طوقه نمی باشد-2یادآوري

4-6-3
camberتحدب

.تراز بودن یک چرخ، با زاویه بین قائم و سطحی که بر محور چرخ عمود است، بیان می شود
.مراجعه کنید2به شکل 
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، تحـدب صـفر اسـت    )مراجعه کنید2به شکل (یه داشته باشدتحدب منفی است اگر بالاي چرخ به سمت داخل زاو-1یادآوري 
تحدب معمولاً بـر حسـب درجـه    .اگر چرخ عمودي باشد، و تحدب مثبت است اگر بالاي چرخ به سمت بیرون زاویه داشته باشد

.بیان می شود
.مشخص شده است10044-5روش اندازه گیري در استاندارد ملی ایران به شماره  -2یادآوري

aعمود
)شده است،نماي خلفیمبالغه (تحدب منفی -2شکل 

4-6-4
toeزاویه بین چرخ ها

و بـا زاویـه اي بیـان    ) دارچرخدر دو سمت مقابل صندلی (دارچرخي یک جفت از چرخ هاي صندلی ازترهم 
.می شود که در سطح افق بین سطوحی که بر محور چرخ ها عمود رسم می شود، تشکیل می شود

ن چرخ ها مثبـت اسـت،   اگر دو چرخ درقسمت جلو در مقایسه با قسمت عقب به یکدیگر نزدیک تر باشند زاویه بی-1یادآوري
اگر فاصله دو چرخ در قسمت عقب و جلو یکسان باشد زاویه بین چرخ ها صفر است و اگر دو چرخ درقسمت جلو در مقایسه بـا  

.قسمت عقب از یکدیگر دورتر باشند زاویه بین چرخ ها منفی است 
.خص شده استمش10044-5روش اندازه گیري در استاندارد ملی ایران به شماره  -2یادآوري
.اگر مقدار زاویه بین دو چرخ صفر نباشد،نشان می دهد که چرخ ها هم تراز نیستند-3یادآوري
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راهنما
زاویه بین چرخ ها1

)شده است،نماي فوقانیمبالغه (زاویه بین چرخ ها مثبت است-3شکل 

4-6-5
horizontal location of wheelموقعیت افقی محور چـرخ 

axle

-4بند (نسبت به سیستم نشیمنگاه) 1-5-4بند(یا چرخ محرکه) 2-5-4بند(افقی چرخ مانور کنندهوضعیت 
7-2.(

.مشخص شده است10044-7روش اندازه گیري در استاندارد ملی ایران به شماره  -1یادآوري

4-6-6
vertical location of wheel axleیت عمودي محور چرخموقع

بنـد  (نسبت به سیستم نشیمنگاه) 1-5-4بند(یا چرخ محرکه) 2-5-4بند(عمودي چرخ مانور کنندهوضعیت 
4-7-2.(

.مشخص شده است10044-7ایران به شماره  روش اندازه گیري در استاندارد ملی -1یادآوري

4-6-7
castorشیب چرخ هرزگرد rake

caster rake
castor stem angle )واژه قدیمي(
caster stem angle )واژه قدیمي(

.بین پایه چرخ هرزگرد و خط عمود که در جهت جلو به عقب اندازه گیري می شودزاویه 



20

.مراجعه کنید4ل به شک
شـیب چـرخ هرزگـرد مثبـت     اشـد، گرفته باگر قسمت فوقانی پایه چرخ هرزگرد در جلوي قسمت تحتانی آن قرار -1یادآوري 

، اگر پایه چرخ هرزگرد به صورت کاملاً عمودي قرار گرفته باشد،شـیب چـرخ هرزگـرد صـفر     )الف مراجعه کنید4به شکل (است
گر قسمت فوقانی پایه چرخ هرزگرد درپشت قسمت تحتانی آن قرار گرفته باشد،شیب چرخ ، ا)ب مراجعه کنید4به شکل (است 

).پ مراجعه کنید4به شکل (هرزگرد منفی است

.اگر مقدار  شیب چرخ هرزگرد صفر نباشد، نشان می دهد که چرخ ها میزان نیستند-2یادآوري
.مشخص شده است10044-5ره  روش اندازه گیري در استاندارد ملی ایران به شما.-3یادآوري

شیب چرخ هرزگرد منفی-پبدون شیب در چرخ هرزگرد-بشیب چرخ هرزگرد مثبت-الف

راهنما
دارچرخقسمتی از قاب صندلی 1
aمسیر حرکت رو به جلو
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bشیب چرخ هرزگرد
cعمود
dمحور پایه چرخ هرزگرد

)شده است،نماي جانبیمبالغه (شیب چرخ هرزگرد-4شکل 

4-6-8
castorکجی چرخ هرزگرد cant

caster cant

.زاویه بین پایه چرخ هرزگرد و خط عمود که در سطح جانبی اندازه گیري می شود
.مراجعه کنید5به شکل 
بـه شـکل   (اسـت منفی چرخ هرزگرد کجیداشته باشد،به سمت داخل زاویه اگر قسمت فوقانی پایه چرخ هرزگرد -1یادآوري 

چرخ هرزگرد صـفر  کجی به صورت کاملاً عمودي قرار گرفته باشد، در نماي جانبی، اگر پایه چرخ هرزگرد)الف مراجعه کنید5
چـرخ هرزگـرد   کجیباشد،به سمت بیرون زاویه داشته ، اگر قسمت فوقانی پایه چرخ هرزگرد )ب مراجعه کنید5به شکل (است 

).پ مراجعه کنید5به شکل (تاسمثبت 

.اگر مقدار  کجی چرخ هرزگرد صفر نباشد، نشان می دهد که چرخ ها میزان نیستند-2یادآوري
.مشخص شده است10044-5روش اندازه گیري در استاندارد ملی ایران به شماره  .-3یادآوري
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کجی چرخ هرزگرد مثبت-پی در چرخ هرزگردبدون کج-بکجی چرخ هرزگردمنفی-الف

راهنما
دارچرخقسمتی از قاب صندلی 2
aمحور پایه چرخ هرزگرد
bعمود
cکجی چرخ هرزگرد

)روبرواغراق شده است،نماي (چرخ هرزگردکجی -5شکل 

4-6-9
castor trailاثر چرخ هرزگرد

caster trail
trail effect )واژه قدیمي(

) 9-5-4بند(با زمین و نقطه اي که محور پایه چرخ هرزگرد) 6-5-4بند(فاصله بین نقطه تماس چرخ هرزگرد 
.حرکت رو به جلو اندازه گیري می شودجهت در با زمین تلاقی می کند و

.مراجعه کنید6به شکل 
.مشخص شده است10044-5روش اندازه گیري در استاندارد ملی ایران به شماره  .-1یادآوري
.با توجه به تعریف ذکر شده اثر چرخ هرزگرد همواره مثبت است-2یادآوري
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راهنما
aمسیر حرکت رو به جلو
bنقطه تماس چرخ با زمین
cنقطه تماس محور پایه چرخ هرزگرد با زمین
dاثر چرخ هرزگرد

)نماي جانبی(چرخ هرزگرداثر- 6شکل 

4 -6 -10
trailing positionوضعیت حرکت

دارچرخنسبت به صندلی ) 6-5- 4بند(مسیر چرخ هرزگرد

4 -6 -11
forward trailing positionوضعیت حرکت به جلو

به طرف جلو حرکت ، در مسیر مستقیمدارچرخکه صندلی ) 10- 6-4بند(وضعیت حرکتی
. می کند

.مراجعه کنید7به شکل 

وضعیت حرکت روبه جلو- 7شکل

4 -6 -12
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rearward trailingوضعیت حرکت به عقب

position
. در مسیر مستقیم به عقب حرکت می کنددارچرخکه صندلی ) 10-6-4بند(وضعیت حرکتی

.مراجعه کنید8به شکل 

به طرف عقبکت وضعیت حر- 8شکل

تکیه گاه ها7- 4
4-7-1

body support systemسیستم تکیه گاه بدن

را نگـه مـی دارد و   ) 2-2-4بنـد (دارچرخکه مستقیماً بدن سرنشین صندلی دارچرخقسمت هایی از صندلی 
و مجموعه تکیـه گـاه   ) 13-7-4بند(،تکیه گاه دست)9-7-4بند(، تکیه گاه پشت)8-7-4بند(شیمنگاهشامل ن

.می باشد) 12-7-4بند (قسمت انتهایی ساق پا
.مراجعه کنید9به شکل 

راهنما
تکیه گاه پشت1
نشیمنگاه2
تکیه گاه دست3
مجموعه تکیه گاه قسمت انتهایی ساق پا4

بدنسیستم تکیه گاه- 9کلش
4-7-2
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seating systemسیستم نشیمنگاه

و قطعات مربوط به آنها به انضمام لوازمی که ضروري به نظر ) 9-7-4بند(و تکیه گاه پشت) 8-4بند(نشیمنگاه
.می رسند

4-7-3
postural support deviceیله تکیه گاه وضعیتوس

PSD
postural support )واژه قدیمي(

) 2-2-4بنـد (متصل می شود وسطحی دارد کـه بـا بـدن سرنشـین صـندلی     دارچرخساختاري که به صندلی 
.ستن سرنشین تغییر پیدا کرده یا خود را تطابق می دهدتماس پیدا می کند و با وضعیت نش

،تکیــه گــاه ســر  )26-7-4بنــد(،تکیــه گــاه کنــاري   )9-7-4بنــد(، تکیــه گــاه پشــت  )8-7-4بنــد(نشــیمنگاه: مثــال
).14-7-4بند(

4-7-4
integrated postural support deviceوسیله تکیه گاه وضعیت یکپارچه

integrated PSD

. استدارچرخغیر قابل جداشدن که قسمتی از ساختار فیزیکی صندلی ) 3-7-4بند(وسیله تکیه گاه وضعیت

4-7-5
postural support device unitواحد وسیله تکیه گاه وضعیت

PSD unit

که به یکدیگر متصل ) 9-7-4بند(و تکیه گاه پشت ) 8-7-4بند(نشیمنگاهیه گاه وضعیت ساختار وسیله تک
.شده اند و استفاده از آنها به صورت اجزاي جداگانه موردنظر نمی باشد

4-7-6
postural support device componentاجزاي وسیله تکیه گاه وضعیت

PSD component
) 3-7-4بنـد (یا وسیله تکیه گاه وضعیت دارچرخکه ممکن است به صندلی ) قطعه اي(ساختار منحصر بفرد 

.اضافه شود  و تکیه گاه فراهم شده را  توسعه دهد

4-7-7
ــاه ــه گ supportســطح تکی

surface
تماس پیـدا  ) 3-7-4بند(دارچرخکه با بدن سرنشین صندلی ) 3-7-4بند(قسمتی از وسیله تکیه گاه وضعیت 

.می کند
4-7-8
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seatنشیمنگاه
seat bottom )يواژه قدیم(
seat support )واژه قدیمي(

که سطح تحتـانی باسـن و ران سرنشـین بـر روي آن تکیـه      ) 3-7-4بند(قسمتی از وسیله تکیه گاه وضعیت
.می کند

4-7-9
backتکیــه گــاه پشــت

support
back )واژه قدیمي(
backrest )واژه قدیمي(
seat back )واژه قدیمي(

یا پشتی تنه /که سطح خلفی لگن خاصره و قسمت   کمري و) 3-7-4بند(قسمتی از وسیله تکیه گاه وضعیت
.سرنشین بر روي آن تکیه می کند

4-7-10
footتکیـه گـاه پـا   

support
foot board )واژه قدیمي(
foot box )واژه قدیمي(
foot bucket )واژه قدیمي(
foot platform )واژه قدیمي(
footplate )واژه قدیمي(
footrest )واژه قدیمي(

.که پا بر روي آن تکیه می کند) 3-7-4بند(وسیله تکیه گاه وضعیتیک 

4-7-11
lower legتکیـه گـاه سـاق پـا     

support
.که ساق پا بر روي آن تکیه می کند) 3-7-4بند(وسیله تکیه گاه وضعیتیک 

4-7-12
lower leg supportگـاه سـاق  مجموعـۀ تکیـه  

assembly

footrest assembly )واژه قدیمي(
front rigging )واژه قدیمي(
hanger )واژه قدیمي(
legrest )واژه قدیمي(
legrest assembly )یميواژه قد(
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دهندة این دواتصالقطعهو ) 10-7-4(پا کف گاه و تکیه) 11-7-4(گاه ساق ترکیبی از تکیه
4-7-13

armدسـت  گاه تکیه

support

arm trough )يواژه قدیم(
armrest ( واژه قدیمي(

گاه ساعد باشدتکیهاست درنظرکه ) 3-7-4(گاه وضعیت وسیلۀ تکیهیک 

4-7-14
headگاه سـر تکیه

support

headrest )ميواژه قدی(
neck ring )واژه قدیمي(
occipital ring )واژه قدیمي(

گاه سر باشداست تکیهدرنظرکه ) 3-7-4(گاه وضعیت وسیلۀ تکیهیک 

4-7-15
seat cushionتشک نشیمنگاه

pad )واژه قدیمي )
.ها باشدباسن و رانگاه سطح تحتانی است تکیهدرنظرگاه وضعیت مجزا و جدا شدنی که وسیلۀ تکیهیک 

4-7-16
sling seatپذیرنشیمنگاه انعطاف

.پذیرساخته شده از مواد انعطاف) 8-7-4(نشیمنگاه 
4-7-17

solidنشیمنگاه صلب

seat

.با سطح انعطاف ناپذیر که ممکن است داراي تشک یا فاقد آن باشد) 8-7-4(نشیمنگاهی 

4-7-18
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inclinedشیب دارنشیمنگاه

seat

seat dump )واژه قدیمي(
sloping seat )واژه قدیمي(
wedge seat )واژه قدیمي(

.که داراي زاویه در راستاي طولی است) 8-7-4(نشیمنگاهی 
، و اگر سطح جلویی نشـیمنگاه  نشیمنگاه مثبت استیب شاگر سطح جلویی نشیمنگاه بالاتر از سطح عقبی آن باشد-یادآوري

.منفی استنشیمنگاه شیبتر از سطح عقبی آن باشدپایین
.

4-7-19
anti-thrust seatنشیمنگاه ضد فرو رفتگی

.شود1برآمدگی استخوان نشیمنگاهرو به جلويحرکت مانع در نظر است که )8-7-4(نشیمنگاهی 

4-7-20
solid seatنشیمنگاه صلب قابل تعبیـه 

insert

solid insert )واژه قدیمي(
rigid seat insert )قدیميواژه(
rigidizer )واژه قدیمي(
sag compensator )واژه قدیمي(

که در زیر تشک نشیمنگاه قرار می گیرد و بدون برداشتن نشـیمنگاه  جدا شدنی وضعیتگاهیک وسیلۀ تکیه
.قابل استفاده می باشدپذیرانعطاف

4-7-21
slingپذیرپشتی انعطاف

back

.پذیرتشکیل شده از مواد انعطاف) 9-7-4(گاه پشت تکیه
4-7-22

solid backگاه پشت صلبتکیه

support

1-- Ischial tubersities
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.با سطح انعطاف ناپذیر که ممکن است داراي تشک یا فاقد آن باشد)9-7-4(گاه پشت تکیه

4-7-23
anteriorیگـاه قـدام  تکیه

supportاست با سطح قدامی بخشـی از  درنظرکه ) 3-7-4(گاه وضعیتیک وسیلۀ تکیه
.بدن در تماس باشد

.مراجعه شود10به شکل 6و 5، 4هاي براي مثال
anterior head supportگاه قدامی سرتکیه1مثال 

anterior head strap )واژه قدیمي(
forehead strap )واژه قدیمي(
forehead support )واژه قدیمي(
headband )واژه قدیمي(

anterior shoulder supportگاه قدامی شانهتکیه2مثال 

backpack straps )واژه قدیمي(
shoulder bar )واژه قدیمي(
shoulder hook )واژه قدیمي(
shoulder retractor )واژه قدیمي(
shoulder strap )واژه قدیمي(

anterior upper arm supportگاه قدامی بازوتکیه3مثال 

humeral strap )قدیميواژه(

anterior trunk supportگاه قدامی تنهتکیه4مثال 

anterior thoracic support )واژه قدیمي(
butterfly strap )واژه قدیمي(
butterfly harness )قدیميواژه(
chest harness )واژه قدیمي(
chest strap )واژه قدیمي(
H-strap )واژه قدیمي(
harness )واژه قدیمي(
spiderman strap )واژه قدیمي(

anterior pelvic supportگاه قدامی لگنتکیه5مثال 

lap belt )واژه قدیمي(
pelvic stabilizer )واژه قدیمي(
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pelvic strap )واژه قدیمي(
seat belt )واژه قدیمي(
subasis bar )واژه قدیمي(

anterior lower leg supportگاه قدامی ساقتکیه6مثال 

knee block )واژه قدیمي(
knee strap )واژه قدیمي(

.ناپذیر باشندپذیر یا انعطافتوانند انعطافهاي قدامی میگاهتکیه-یادآوري

راهنما
تنهگاه قدامی تکیه١
گاه قدامی لگنتکیه٢
گاه قدامی ساقتکیه٣

هاي قدامیگاههایی از تکیهنمونه-10کل ش

4 -7-24
posterior supportگاه خلفیتکیه

.است با سطح خلفی بخشی از بدن در تماس باشددر نظرکه ) 3-7- 4(گاه وضعیتیک وسیلۀ تکیه
.مراجعه شود11به شکل 6و 5، 3هاي براي مثال

posterior head supportگاه خلفی سرتکیه1مثال 

posterior upper arm supportبازوگاه خلفی تکیه2مثال 
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elbow block )واژه قدیمي(
humeral block )واژه قدیمي(
protractor )واژه قدیمي(

posterior lumbar supportکمرگاه خلفی تکیه3مثال 

lumbar pad )واژه قدیمي(
lumbar roll )واژه قدیمي(

posterior sacral supportاستخوان خاجیی خلفگاه تکیه4مثال 

posterior pelvic support )واژه قدیمي(

posterior lower leg supportی ساقخلفگاه تکیه5مثال 

calf pad )ميواژه قدی(
calf panel )واژه قدیمي(
calf strap )واژه قدیمي(
calf support )واژه قدیمي(
leg strap )واژه قدیمي(
leg support )واژه قدیمي(
legrest pad )واژه قدیمي(
lower leg support )واژه قدیمي(
posterior leg support )واژه قدیمي(

.باشدمی"گاه خلفی ساق تکیه"به عنوان مترادف قدیمی "گاه ساق تکیه"رت در این مورد، عبا-1یادآوري

posterior foot supportپاکف گاه خلفی تکیه6مثال 

heel cup )واژه قدیمي(
heel loop )واژه قدیمي(
heel strap )یميواژه قد(

.ناپذیر باشندپذیر یا انعطافتوانند انعطافمیخلفیهايگاهتکیه-2یادآوري 
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راهنما
هاي خلفی کمرگاهتکیه
هاي خلفی ساقگاهتکیه
هاي خلفی کف پاگاهتکیه

هاي خلفیگاههایی از تکیهنمونه-11کل ش

4 -7-25
medial)مدیال(گاه میانی تکیه

support

.با سطح میانی بخشی از بدن در تماس باشددرنظر است که ) 3-7- 4(گاه وضعیت وسیلۀ تکیهیک 
.مراجعه شود12به شکل 1براي مثال

medial upper leg supportرانگاه میانیتکیه1مثال 

adduction strap )واژه قدیمي(
adductor pad )واژه قدیمي(
adductor wedge )واژه قدیمي(
leg adductor support )واژه قدیمي(
leg dividing support )واژه قدیمي(
wedge )ژه قدیميوا(
wedge pad )واژه قدیمي(

medial knee supportگاه میانی زانوتکیه2مثال 

pommel )واژه قدیمي(

medial lower leg supportگاه میانی ساقتکیه3مثال 

.ناپذیر باشندپذیر یا انعطافتوانند انعطافمیمیانیهايگاهتکیه-یادآوري
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راهنما
گاه میانی رانتکیه-1

گاه میانیاي از تکیهنمونه-12شکل 

4-7-26
lateralگــاه جــانبیتکیــه

support

.با بخش جانبی سطح بدن در تماس باشداستدرنظرکه ) 3-7-4(گاه وضعیت وسیلۀ تکیهیک 
.مراجعه شود13به شکل 5و 3، 1هاي براي مثال

lateral head supportبی سرگاه جانتکیه1مثال 

head side support )واژه قدیمي(
lateral headrest )واژه قدیمي(

lateral upper arm supportی بازوگاه جانبتکیه2مثال 

humeral block )واژه قدیمي(
protractor )واژه قدیمي(

lateral trunk supportگاه جانبی تنهتکیه3مثال 

body side support )واژه قدیمي(
lateral )ژه قدیميوا(
lateral support )واژه قدیمي(
lateral pad )واژه قدیمي(
lateral thoracic pad )واژه قدیمي(
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lateral thoracic support )واژه قدیمي(
scoliosis pad )واژه قدیمي(
side cushion )واژه قدیمي(
trunk pad )واژه قدیمي(

.باشدمی"گاه جانبی تنهتکیه"به عنوان مترادف قدیمی "بیگاه جانتکیه"در این مورد، عبارت -1یادآوري

lateral pelvic supportگاه جانبی لگنتکیه4مثال 

hip block )واژه قدیمي(
hip guide ) واژه قدیمي(
hip pad ) واژه قدیمي(
lateral hip support ) واژه قدیمي(

lateral upper leg supportگاه جانبی رانتکیه5مثال 

adductor pad ) واژه قدیمي(
adductor wedge ) واژه قدیمي(
lateral thigh support ) واژه قدیمي(
leg block ) واژه قدیمي(
leg pad ) واژه قدیمي(
leg strap ) واژه قدیمي(
thigh block ) واژه قدیمي(
thigh strap ) واژه قدیمي(

lateral knee supportگاه جانبی زانوتکیه6مثال 

adductor pad ) واژه قدیمي(
adductor strap ) واژه قدیمي(

lateral lower leg supportگاه جانبی ساقتکیه7مثال 

calf strap ) واژه قدیمي(
calf support ) واژه قدیمي(
leg block ) واژه قدیمي(
leg guide ) واژه قدیمي(
leg pad ) واژه قدیمي(
leg strap ) واژه قدیمي(
legrest pad )واژه قدیمي(

.ناپذیر باشندپذیر یا انعطافتوانند انعطافجانبی میهايگاهتکیه-2یادآوري 
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راهنما
گاه جانبی سرتکیه1
گاه جانبی تنهتکیه2
گاه جانبی رانتکیه3

هاي جانبیگاهیههاي تکنمونه-13شکل 

4 -7-27

superior support)زبرین(گاه فوقانی تکیه

.است با بخش فوقانی سطح بدن در تماس باشددرنظرکه ) 3-7- 4(گاه وضعیت وسیلۀ تکیهیک 
.راجعه شودم14به شکل 3و 1هاي براي مثال

superior lower arm supportگاه فوقانی ساعدتکیه1مثال 

forearm hook )واژه قدیمي(
forearm strap )واژه قدیمي(

superior upper leg supportگاه فوقانی رانتکیه2مثال 

leg strap )واژه قدیمي(
thigh strap )واژه قدیمي(

superior foot supportکف پاگاه فوقانی تکیه3مثال 

toe cup )واژه قدیمي(
toe loop )واژه قدیمي(

.ناپذیر باشندپذیر یا انعطافتوانند انعطافمیفوقانیهايگاهتکیه-یادآوري
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راهنما
گاه فوقانی ساعدتکیه1
کف پاگاه فوقانی تکیه2

هاي فوقانیگاههایی از تکیهنمونه-14شکل 

4-7-28
inferior supportگاه تحتانیتکیه

.است با بخش تحتانی سطح بدن در تماس باشددرنظرکه ) 3-7-4(گاه وضعیت وسیلۀ تکیهیک 
فاده اسـت گاهگاه تحتانی معمولاً براي ران و باسن کاربرد دارد و به همراه یا به عنوان بخشـی از تشـک نشـیمن   تکیه-1یادآوري 

.شودمی

.مراجعه شود15به شکل 2و 1هاي براي مثال

inferior pelvic supportگاه تحتانی لگنتکیه1مثال 

obliquity pad )واژه قدیمي )

inferior upper leg supportگاه تحتانی رانتکیه2مثال 

thigh wedge )واژه قدیمي(
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inferior lower leg supportگاه تحتانی ساقتکیه3مثال 

stump support (deprecated)

.ناپذیر باشندپذیر یا انعطافتوانند انعطافمیتحتانیهايگاهتکیه-2یادآوري 

راهنما
گاه تحتانی لگنتکیه1
گاه تحتانی رانتکیه2

تحتانیهاي گاههایی از تکیهنمونه-15شکل 

4 -7-29
circumferential supportگاه پیرامونیتکیه

.کندگاه وضعیت که بخشی از بدن را حداقل در سه طرف و حداقل از سه راستا نگهداري میوسیلۀ تکیهیک 
. مراجعه شود17و 16هايبه شکلهابراي مثال

circumferential neck supportگاه پیرامونی گردنتکیه1مثال 

cervical collar )واژه قدیمي(
circumferential cervical support )واژه قدیمي(
collar )واژه قدیمي(

circumferential ankle supportگاه پیرامونی قوزكتکیه2مثال 

ankle strap )واژه قدیمي(
.ناپذیر باشندپذیر یا انعطافتوانند انعطافمیپیرامونیهايگاهتکیه-یادآوري 
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راهنما
گاه پیرامونی گردنتکیه1

گاه پیرامونی گردناز تکیهاي نمونه- 16شکل 

راهنما
گاه پیرامونی قوزكتکیه1

گاه پیرامونی قوزكاي از تکیهنمونه-17شکل 

4 -7-30
clothing guardمحافظ لباس

arm support panel )واژه قدیمي(
armrest panel )واژه قدیمي(
skirt guard )واژه قدیمي(

.کنداي که مانعی مابین سرنشین و چرخ ایجاد میقطعه
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گاه وضعیتیهاي تکیهمشخصه8- 4
4 -8-1

reclineخواباندن

گاهگاه پشت از وضعیت عمودي به وضعیت خوابیده بدون جابجایی در نشیمنتغییر زاویه تکیه

4 -8-2
tiltکج شدن

tilt-in-space )واژه قدیمي(
.گاه پشت ثابت استکه زاویه مابین نشیمنگاه و تکیهتغییر جهت نشستن در صفحۀ ساجیتال در حالی

.مراجعه شود18به شکل 

کج شدن-18شکل 

4 -8-3
fixedثابت شده

.، جدایی یا تنظیم باشدفاقد قابلیت جابجاییکه قرار است گاه وضعیتتکیهیک 

4 -8-4
occupant adjustableقابل تنظیم توسط سرنشین

user adjustable )واژه قدیمي(

.و بدون استفاده از ابزار تنظیم و جابجا شود) 2-2-4(قرار است توسط سرنشین گاه وضعیت که تکیهیک 
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4 -8-5
assistant adjustableقابل تنظیم توسط همراه

.و بدون استفاده از ابزار تنظیم، جابجا یا نصب شود) 3- 2-4(گاه وضعیت که قرار است توسط همراه تکیهیک 

4 -8-6
tool adjustableقابل تنظیم به کمک ابزار

.که قرار است به کمک ابزار تنظیم، جابجا یا نصب شودگاه وضعیتیک تکیه

4 -8-7
angle adjustableبا زاویه قابل تنظیم

وسیلۀ چرخش حول محور خود به وضعیت کارکردي متفاوتی تغییره گاه وضعیت که قرار است بتکیهیک 
.وضعیت دهد

.مراجعه شود20و 19هاي ها به شکلبراي مثال
angle adjustable back supportگاه پشت با زاویه قابل تنظیمتکیه1مثال 

angle adjustable lateral supportگاه جانبی با زاویه قابل تنظیمتکیه2مثال 

angle adjustable seatنشیمنگاه با زاویه قابل تنظیم3مثال 

angle adjustable lower leg support assemblyگاه ساق با زاویه قابل تنظیمتکیهقطعۀ4مثال 

angle adjustable hanger bracket (deprecated)

angle adjustable foot supportگاه پنجۀ پا با زاویه قابل تنظیمتکیه5مثال 
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گاه ساق با زاویه قابل تنظیمتکیهقطعۀ-19شکل 

گاه با زاویه قابل تنظیمتکیه-20شکل 

4 -8-8
flip-upرو به بالاتاشو

متصل است، رو دارچرخکه به صندلی گاه وضعیت که قرار است بدون استفاده از وسایل و در حالیتکیهیک 
.به بالا تا شود

.مراجعه شود21براي مثال به شکل 
flip-up foot supportگاه تا شو رو به بالا براي پنجۀ پاتکیهمثال
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گاه تاشو رو به بالا براي پنجۀ پاتکیه-21شکل 

4 -8-9
swing-awayتا شو به طرفین

متصل است، بـه  دارچرخکه به صندلی که قرار است بدون استفاده از وسایل و در حالیگاه وضعیتتکیهیک
.طرفین تا شود

.مراجعه شود22ها به شکل براي مثال
swing-away arm supportگاه تا شو به طرفین بازوتکیه1مثال 

swing-away lateral supportگاه تا شو به طرفین جانبیتکیه2مثال 

swing-away medial upper leg supportمدیال ران     گاه  تا شو به طرفینتکیه3مثال 

swing-away lower leg support assemblyگاه تا شو به طرفین ساقتکیه4مثال 

swing-away hanger bracket )واژه قدیمي(
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گاه بازو به طرفین تاشوگاه ساق و تکیهتکیهقطعۀ-22شکل 

4 -8-10
removableجداشدنی

detachable )واژه قدیمي(
.که بدون استفاده از وسیله قابل جدا شدن استگاه وضعیتیک تکیه

removable arm supportبازوجداشدنیگاهتکیه1مثال 

removable lower leg support assemblyساقجداشدنیگاه تکیه2مثال 

removable wheelچرخ جداشدنی3مثال 

4 -8-11
modularمدولار

هاي استاندارد گاه وضعیت که به منظور سهولت در ساخت یا قرارگیري، از واحدها یا بخشیلۀ تکیهوسیک 
.شده تشکیل شده است

.رودبکار میدارچرخیا صندلی )3-7-4(گاه وضعیتیاین عبارت براي توصیف وسیلۀ تکیه- یادآوري
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4 -8-12
pre-contouredپیش شکل داده شدهاز 

contoured )واژه قدیمي(
.گاه وضعیتی که بصورت کلی شکل داده شده، خمیده شده و غیرمسطح باشدوسیلۀ تکیه

4 -8-13
custom contouredدهی سفارشیشکل

molded )واژه قدیمي(
دارچرخصندلی ) 2-2-4(گاه وضعیتی که بصورت منحصر به فردي شکل داده شده تا با سرنشین وسیلۀ تکیه

.متناسب باشد
4 -8-14

tension adjustableقابل تنظیم بصورت کششی

.گاه وضعیت که قرار است سطح منحنی قابلیت تنظیم با بدن را فراهم نمایدیک وسیلۀ تکیه

4-8-15
bottomed outحد پـایین 

.دهدکه در صورت بارگذاري بیشتر در آن حالت، افزایش فشردگی رخ نمی1تشکالتی از فشردگی ح

ابعاد نشیمنگاه4-9
4-9-1

seat reference planeصفحۀ مرجـع نشـیمنگاه  

.رودکار میه گیري بکه براي اندازهدارچرخصندلی )8-7-4(اهفرضی و متناظر با نشیمنگاي صفحه
.بیان شده است10044-7ملی روش تعیین محل این صفحۀ مرجع در استاندارد -یادآوري

1 - Cushion
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4-9-2
backگاه پشتصفحۀ مرجع تکیه support reference plane

backrest reference plane )واژه قدیمي(
.رودکار میه گیري بکه براي اندازهدارچرخصندلی ) 9-7-4(گاه پشت اي فرضی و متناظر با تکیهصفحه

.بیان شده است10044-7ۀ مرجع در استاندارد ملی محل این صفحروش تعیین-یادآوري

4-9-3
legصفحۀ مرجع پـا  reference plane

) 11-7-4(گاه ساق یا تکیه) 8-7-4(ه و؛ یا نشیمنگا) 10-7-4(گاه پنجۀ پا اي فرضی و متناظر با تکیهصفحه
.رودکار میه گیري بکه براي اندازه

.بیان شده است10044-7محل این صفحۀ مرجع در استاندارد ملی روش تعیین-یادآوري

4-9-4
seat reference pointنقطۀ مرجع نشـیمنگاه 

رود و نقطۀ میانی فصل مشترك دو صـفحۀ مرجـع نشـیمنگاه    کار میه گیري باي فرضی که براي اندازهنقطه
.باشدمی) 2-9-4(و مرجع پشت ) 4-9-1(

4-9-5
seat widthعرض نشیمنگاه

هاي نشیمنگاهترین قسمتفاصلۀ مابین بیرونی
.بیان شده است10044-7ملی گیري در استاندارد روش اندازه-یادآوري

4-9-6



46

effective seat widthعرض موثر نشـیمنگاه 

که فضـاي موجـود   ) هاي جانبی لگنگاهگاه بازو، تکیهمثلاً، تکیه) (7-7-4(گاه جانبی فاصلۀ بین سطوح تکیه
.سازدبراي کفل سرنشین را محدود می

.بیان شده است10044-7ملی گیري در استاندارد روش اندازه-یادآوري

4-9-7
seat depthعمق نشیمنگاه

)8-7-4(ترین نقطۀ نشیمنگاه فاصلۀ مابین جلوترین و عقب

4-9-8
effective seat depthعمق موثر نشیمنگاه

)9-7-4(گاه پشت و سطح تکیه) 8-7-4(فاصلۀ مابین جلوترین نقطۀ نشیمنگاه 
.بیان شده است10044-7ملی گیري در استاندارد روش اندازه-یادآوري

4-9-9
seat surface height at front edgeارتفاع سطح نشیمنگاه در لبۀ جلویی

seat height )واژه قدیمي(
از کف زمین) 8-7-4(ارتفاع نشیمنگاه 

.بیان شده است10044-7ملی گیري در استاندارد روش اندازه-یادآوري

4-9-10
back support widthگاه پشتعرض تکیه

backrest width )واژه قدیمي(
)9-7-4(گاه پشتی هاي تکیهترین قسمتفاصلۀ مابین بیرونی

.بیان شده است10044-7ملی گیري در استاندارد روش اندازه-یادآوري

4-9-11
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back supportگـاه پشـت  یـه ارتفـاع تک 

height

backrest height )واژه قدیمي(
)9-7-4(گاه پشت و بالاترین نقطۀ تکیه) 8-7-4(فاصلۀ مابین نشیمنگاه 

.بیان شده است10044-7ملیگیري در استاندارد روش اندازه-یادآوري

4-9-12
foot support lengthپاکف گاه طول تکیه

footrest length )واژه قدیمي(
)10-7-4(پا کف گاه طول تکیه

.بیان شده است10044-7ملی دارد گیري در استانروش اندازه-یادآوري

4-9-13
foot support to seatپا تا نشیمنگاهکف گاه تکیه

footrest to seat )واژه قدیمي(
.)8-7-4(تا نشیمنگاه ) 10-7-4(پا کف گاه تکیهفاصلۀ مابین 

.بیان شده است10044-7ملی گیري در استاندارد دازهروش ان-یادآوري

4-9-14
foot support clearanceپاگاه کفآزاد تکیهفاصلۀ 

footrest clearance ( واژه قدیمي(
.شودگیري میترین قسمت آن اندازهز پایینکه ا) 10-7-4(پا کف گاه ارتفاع تکیه

.بیان شده است10044-7ملی گیري در استاندارد روش اندازه-یادآوري

4-9-15
دستگاه طول تکیه

arm support length
armrest length ( واژه قدیمي(

)13-7-4(دست گاه ، تکیه)ß)4-7-7اهگطول سطح تکیه
.بیان شده است10044-7ملی تاندارد گیري در اسروش اندازه-یادآوري
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4-9-16
arm support widthستدگاهعرض تکیه

armrest width ( واژه قدیمي(
.)13-7-4(دست گاه ، تکیه)ß)4-7-7گاهعرض سطح تکیه

.بیان شده است10044-7ملی گیري در استاندارد روش اندازه-وريیادآ

4-9-17
arm support heightدستگاه ارتفاع تکیه

armrest height ( واژه قدیمي(
.بیان شده است10044-7ملی ر استاندارد گیري دروش اندازه-یادآوري

4-9-18
front of arm support to back supportگاه پشتتا تکیهدست گاه جلوي تکیه

front of armrest to backrest ( قدیميواژه(
)9-7-4(گاه پشت تکیهو ) 13-7-4(گاه بازو ، تکیهßگاهفاصلۀ مابین جلوي سطح تکیه

.بیان شده است10044-7ملی گیري در استاندارد روش اندازه-یادآوري

4-9-19
front location of arm support structureدستگاه موقعیت جلویی ساختار تکیه

front location of armrest structure ( قدیميواژه(
در ارتفـاع معینـی از   ) 9-7-4(گـاه پشـت   و تکیـه ) 13-7-4(دستگاه افقی مابین جلوي ساختار تکیهفاصلۀ

.سطح زمین
.بیان شده است10044-7ملی گیري در استاندارد روش اندازه-یادآوري

4-9-20
distance between arm supportsدستهايگاهفاصلۀ مابین تکیه

distance between armrests ( واژه قدیمي(
دستگاه هاي دو تکیهترین قسمتفاصلۀ افقی مابین داخلی

ISOگیري در استاندارد روش اندازه-یادآوري .بیان شده است7176-7
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4-9-21
head support height above seatگاه سر از نشیمنگاهارتفاع تکیه

headrest height above seat ( واژه قدیمي(
)8-7-4(نسبت به نشیمنگاه ) 14-7-4(گاه سر عمودي تکیهموقعیت
.بیان شده است10044-7گیري در استانداردملی روش اندازه-1یادآوري
.است) 2-2-4(دل با ارتفاع سر سرنشین گیري معااندازه-2یادآوري

4-9-22
head support in front of back supportگاه پشتتکیهجلوي گاه سر در تکیه

headrest in front of backrest ( قدیميواژه(
)9-7-4(گاه پشت نسبت به تکیه) 14-7-4(گاه سر موقعیت افقی تکیه

.بیان شده است10044-7ملی گیري در استاندارد روش اندازه-یادآوري

4-9-23
seat plane angleزاویه صفحۀ نشیمنگاه

seat angle ( واژه قدیمي(
.فحۀ افقینسبت به ص) 1-9-4(زاویه صفحۀ مرجع نشیمنگاه 

.بیان شده است10044-7ملی گیري در استاندارد روش اندازه-یادآوري

4-9-24
back supportگاه پشـت زاویه تکیه

angle

back angle ( واژه قدیمي(
backrest angle( ژه قدیميوا( )

.نسبت به صفحۀ عمودي) 2-9-4(گاه پشت زاویه صفحۀ مرجع تکیه
.بیان شده است10044-7ملی گیري در استاندارد روش اندازه-یادآوري

4-9-25
seat to back support angleگاه پشتزاویه نشیمنگاه و تکیه

seat to backrest angle ( واژه قدیمي(
.)23-9-4(درجه منهاي زاویه صفحۀ نشیمنگاه 90بعلاوة ) 24-9-4(گاه پشت زاویه تکیه
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4-9-26
leg to seat surface angleزاویۀ سطح نشیمنگاه با پا

)1-9-4(و صفحۀ مرجع نشیمنگاه ) 3-9-4(بین صفحۀ مرجع پا زاویۀ ما
.بیان شده است10044-7ملی گیري در استاندارد روش اندازه-یادآوري

4-9-27
foot support to leg angleپاساق باپا کف گاه تکیهزاویه 

footrest to leg angle ( واژه قدیمي(
.)3-9-4(و صفحۀ مرجع پا ) 10-7-4(پا کف گاه زاویۀ مابین تکیه

.بیان شده است10044-7ملی گیري در استاندارد روش اندازه-یادآوري

4-9-28
arm support angleدستگاه زاویۀ تکیه

armrest angle ( واژه قدیمي(
.نسبت به افق) 13-7-4(دستگاه ، تکیه)ß)4-7-7گاهزاویۀ سطح تکیه

.بیان شده است10044-7ملی گیري در استاندارد روش اندازه-یادآوري

آزمونتجهیزات و پیکربندي4-10
4-10-1

maximum occupant massحداکثر جرم سرنشین

maximum user mass ( واژه قدیمي(
.مشخص شده استدارچرخکننده صندلی که توسط تولید) 2-2-4(حداکثر جرم سرنشینی 

4-10-2
reference planeصفحۀ مرجع

.گیري مشخص شده استکه براي تضمین قابل قیاس بودن نتایج، توسط استاندارد اندازهنامی اي صفحه
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4-10-3
wheelchair ground planeدارچرخصفحۀ زمین صندلی 

باشدبر روي آن مستقر میدارچرخکه بیانگر سطحی است که صندلی ايصفحه
.مراجعه شود23به شکل 

4-10-4
wheelchair reference planeدارچرخصفحۀ مرجع صندلی 

دارچرخاي عمودي در خط مرکزي طولی صندلی صفحه
.مراجعه شود23به شکل 

4-10-5
Ppointنقطۀ P

و طول mm100به قطر )kg5/0حداکثر (اي سبک وزن نقطۀ مرجعی مستقر در مرکز سطح مقطع استوانه
mm200 تماس با و سطح دوار آن در ) 4-10-4(دارچرخکه محور طولی آن عمود بر صفحۀ مرجع صندلی
.باشدمی) 8-7-4(و سطح فوقانی نشیمنگاه ) 9-7-4(گاه پشت تکیه

.مراجعه شود23به شکل 

راهنما
mm100اي به قطر استوانه1

دارچرخصفحۀ مرجع صندلی الف
دارچرخین صندلی صفحۀ زمب
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دارچرخمرجع صندلی Pصفحۀ مرجع و نقطۀ -23شکل 

4-10-6
wheelchair footprintدارچرختصویر صندلی 

، متشکل از پایه متحرك و دارچرخساختاري صندلی يهاي اجزاترین لبهفضایی که از تصویر عمودي بیرونی
.گردد، بر روي صفحۀ زمین افقی آن ایجاد می)8-7-4(نشیمنگاه 

4-10-7
reference configurationپیکربندي مرجع

قابل تنظیم که از یک روند تنظیم استاندارد تولید شده و بـراي تضـمین   دارچرخهاي چیدمانی براي صندلی
.باشدمیدارچرخهاي قابل قیاس بودن نتایج، مابین صندلی

4-10-8
test dummyآدمک آزمون

.رودآزمون بکار میمدت در دارچرخراي بارگذاري صندلی اي که بوسیله
.شده استذکر10044-11ملی ها و جرئیات ساخت آن در استاندارد ویژگی-یادآوري

4-10-9
reference loaderسـنجۀ بارگـذاري مرجـع   

gauge

RLG

.رودکار میه گیري بو ایجاد یک مبنا براي اندازهدارچرخوسیلۀ آزمونی که براي بارگذاري صندلی 
.شده استذکر10044-7ملی ها و جرئیات ساخت آن در استاندارد ویژگی-یادآوري

4-10-10
anthropometric test deviceوسیلۀ آزمون آنتروپومتریک

ATD

.باشدمیدارچرخدار بدن انسان که در آزمون نشانگر سرنشین صندلی معادل فیزیکی و مفصل
ISOها این وسیله در استاندارد ویژگی-یادآوري .آمده است10542-1
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4-10-11
HH-pointنقطۀ

قرار دارد و محـل تقریبـی   ) 10-10-4(اي که در سمت چپ و راست لگن وسیلۀ آزمون آنتروپومتریک نقطه
یله آزمـون آنتروپومتریـک   وس ـکننـدة  طور که توسط تولیدمرکز مفصل کفل انسان را از نماي جانبی، همان

. دهدمشخص شده است، نشان می

4-10-12
drop test machineماشین آزمون سقوط

از جـدول حاشـیۀ   ،ین حرکـت در ح ـدارچرخسازي سقوط صندلی آزمون طراحی شده براي شبیه1ماندافزار
روپیاده

.استذکر شده 10044-8هاي این ماندافزار در استاندارد ملی ویژگی-یادآوري

4-10-13

two-drum test machineماشین آزمون دو غلطک

.طراحی شده استدارچرخکه براي آزمون دوام صندلی ماندافزار آزمونی 
.استذکر شده 10044-8ملی هاي این ماندافزار در استاندارد ویژگی-یادآوري

4-10-14
cushion loading indenterبارگذاري فروبرندة تشک

گـاهی آن  هاي تکیهو تعیین ویژگی) 15-7-4(دستگاهی که براي اعمال نیروي فروبرنده به تشک نشیمنگاه 
.رودکار میه ب

ISOهاي این دستگاه در استاندارد ویژگی-یادآوري هـاي دیگـر   احتمالاً در قسـمت ،هاي تکمیلیفروبرنده. آمده است16840-2
ISOاستاندارد  .تدوین هستند، مشخص خواهند شدکه هنوز در دست 16840

يموتورنقلیۀحمل و نقل توسط وسیلۀ 4-11

1 - Fixture
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4-11-1
wheelchair-tiedown and occupant-restraint systemو سیستم نگهدارندة سرنشیندارچرخمهار صندلی 

WTORS

از یـک وسـیله بـراي مهـار     که دارچرخمستقر در صندلی ) 2-2-4(سیستم نگهدارندة کاملی براي سرنشین 
. تشکیل شده است) 16-11-4(و یک نگهدارندة شبه کمربند براي سرنشین ) 4-11-4(دار صندلی چرخ

4-11-2
forward-facingرو به جلو

رو به جلوي وسـیلۀ نقلیـه قـرار دارد و    دارچرخمستقر در صندلی ) 2-2-4(سرنشین اتخاذ جهتی که در آن
.بیش از ده درجه با محور طولی وسیلۀ نقلیه زاویه نداشته باشد) 4-10-4(دارچرخصفحۀ مرجع صندلی 

4-11-3
rearward-facingرو به عقب

رو به عقـب وسـیلۀ نقلیـه قـرار دارد و     دارچرخمستقر در صندلی ) 2-2-4(که در آن سرنشین اتخاذ جهتی 
.زاویه نداشته باشدبیش از ده درجه با محور طولی وسیلۀ نقلیه) 4-10-4(دارچرخصفحۀ مرجع صندلی 

4-11-4

wheelchair tiedownدارچرخمهار صندلی 

wheelchair securementدارایمن سازي صندلی چرخ

) 2-11-4(در محل خـود و در حالـت رو بـه جلـو     دارچرخوسیله یا سیستمی که براي محکم کردن صندلی 
. درون یک وسیلۀ نقلیۀ موتوري طراحی شده است

سـازي ایمـن عبـارت  . کننـد که از تسـمه اسـتفاده مـی   اشاره داردهاییاصولاً به سیستمدارچرخعبارت مهار صندلی -یادآوري
و بدون نیـاز  1لنگر گونهیک سیستم وسیلۀ ه بدارچرخکه در آنها صندلی شوداطلاق میهاییاصولاً به سیستمدارچرخصندلی 
.شودیا سایر وسایل دستی مهار میبه تسمه

1 - Docking-type
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4-11-5
four-point tiedownمهار چهار نقطه

چهارچوب صندلی مجزا در) 15-11-4(ساز به چهار نقطۀ ایمنکه) 4-11-4(دارچرخسیستم مهار صندلی 
.شودقلیه متصل میمتصل است و همچنین در چهار نقطۀ مهارکننده به وسیلۀ ندارچرخ

4-11-6
four-point strap-type tiedownمهار چهار نقطه به کمک تسمه

وسـیلۀ نقلیـه   بهدارچرخکه از ترکیب چهار تسمه براي محکم کردن صندلی ) 5-11-4(اي مهار چهار نقطه
.دکناستفاده می

4-11-7
clamp-type tiedownمهار به کمک گیره

که نیازمند اسـتقرار دسـتی   ،یا قلاب/با استفاده از اتصالات مکانیکی و) 4-11-4(دارچرخروش مهار صندلی 
.ستادارچرخرابط پایانی بر روي صندلی 

ممکن است یا بصورت دستی یا توسط منبـع تغذیـۀ خـارجر کـه بوسـیلۀ یـک       دارچرخمحکم کردن مهار به صندلی -یادآوري
.شود، صورت پذیردسوییچ الکتریکی فعال می

4-11-8
docking-type tiedownشوندهمهار قفل

افـزوده  يیا اجـزا دارچرخهایی از ساختار صندلی که توسط آن بخش) 4-11-4(دارچرخروش مهار صندلی 
به سمت محل مورد نظر در وسیلۀ نقلیه، با وسـیلۀ  دارچرخبه مجرد حرکت صندلی دارچرخشده به صندلی 

.شوندیه همراستا، جفت و درگیر میشونده محکم شده به وسیلۀ نقلمهار قفل
صورت خودکار در طی درگیر شدن آن رخ دهد یا نیازمنـد دخالـت انسـانی از    ه تواند بمیدارچرخسازي صندلی ایمن-یادآوري

معمولاً نیازمند فعال کردن یک اهـرم  دارچرخرها شدن صندلی . طریق فعال کردن یک اهرم مکانیکی یا سوییچ الکتریکی باشد
. کانیکی یا سوییچ الکتریکی استم
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4-11-9
docking tiedown deviceشوندهوسیلۀ مهار قفل

docking securement deviceشوندهساز قفلوسیلۀ ایمن

دارچرخسازي صندلی اي از ماندافزارها و اجزاء که براي نصب در وسیلۀ نقلیه موتوري به منظور ایمنمجموعه
هاي آداپتوریا دارچرخساز موجود بر روي چهارچوب صندلی شدن با نقاط ایمنقفلوسیلۀ درگیر شدن وه ب

.اند، طراحی شدهدارچرخصندلی متصل به چهارچوب) 12-11-4(ساز ایمن

4-11-10
universal docking interface geometryشوندة یونیورسالهندسۀ رابط قفل

UDIG

شامل ناحیه خالی اطراف ) 15-11-4(دارچرخساز صندلی هایی براي اندازه، شکل و محل نقاط ایمنمشخصه
نصب شده در طیف وسیعی از وسایل نقلیه ) 9-11-4(شوندة آن که قرار است به همراه انواع وسایل مهار قفل

.بکار گرفته شود

4-11-11
strapتسمه

.شوداستفاده می) 4-11-4(دارچرخاي از پارچۀ نواري شکل و محکم که براي مهار صندلی تکه

4-11-12
wheelchair tiedown adaptorدارچـرخ دهندة مهـار صـندلی   وفق

wheelchair securement adaptorساز صندلی چرخداردهندة ایمنوفق

دار تا وسیله مهار صندلی چرخمی شودمتصلدارچرخبه چهارچوب صندلی افزاري که موقتی یا دائمی سخت
.براي ایمن سازي آن در خود جاي دهد

4-11-13
anchor pointگاهنقطۀ تکیه
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دارچـرخ یا مهار صـندلی  دارچرخنقلیه یا صندلی داخلی، کف یا دیوار وسیلۀ ي اي بر روي اجزانقطه یا ناحیه
.شودبه آن متصل می) 14-11-4(که مهاربند 

4-11-14
anchorageمهاربند

به وسیلۀ ) 4-11-4(دارچرخوسیلۀ آنها بار مستقیماً از مهار صندلی ه ها که بدهندهاتصالاجتماعی از اجزا و 
-4(دارچـرخ یا مهار صـندلی  دارچرخبه وسیلۀ نقلیه یا صندلی ) 16-11-4(نقلیه، یا از مهارکنندة سرنشین 

.شودداخلی وسیلۀ نقلیه منتقل میي یا اجزا) 11-4

4-11-15
securement pointsسازنقاط ایمن

.شوندبه آنها متصل می) 4-11-4(دارچرخکه مهارهاي صندلی دارچرخنقاطی بر روي صندلی 

4-11-16
occupant restraintمهارکنندة سرنشین

اي که قرار است سرنشین وسیلۀ نقلیه موتوري را به منظور ممانعت از پرتاب شدن به بیرون سیستم یا وسیله
هـا جلـوگیري   سایر سرنشینداخلی وسیلۀ نقلیه ويمهار نماید و از اصابت سرنشین با اجزا،در حین برخورد

.برساندحداقلبه نماید یا آن را 
دارچـرخ صورت دائم یا موقت بـه صـندلی   ه افزاري که بسختيممکن است بر روي اجزا) 15-11-4(ساز نقاط ایمن-یادآوري

.اند قرار داشته باشدمتصل شده

4-11-17
three-point beltايکمربند سه نقطه

three-point restraint )واژه قدیمي )

اي و یک کمربند شانه) 19-11-4(متشکل از یک کمربند لگنی ) 16-11-4(ترکیبی از مهارکنندة سرنشین 
.شوندصل میکه در نزدیکی کفل سرنشین به یکدیگر مت) 4-11-18(

.مراجعه شود24به شکل 

4-11-18
shoulder beltايکمربند شانه

upper torso restraint )واژه قدیمي(
ه قرار است حرکت سینه و سر را با اعمال نیروي مهارکننده به ک)16-11-4(قسمتی از مهارکنندة سرنشین 

.ها و سینه محدود نمایدشانه
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.مراجعه شود24به شکل 

4-11-19
pelvic beltکمربند لگنی

lap belt
lap restraint )واژه قدیمي )
pelvic restraint )واژه قدیمي )

.نمایدکه قرار است حرکت لگن را محدود) 22-11-4(ساختار مهارکنندة مبتنی بر کمربند 
.مراجعه شود24به شکل 

راهنما
ايکمربند شانه1
کمربند لگنی2

اي و لگنی، متصل شده در مجاورت کفل سرنشیناي متشکل از کمربند شانهکمربند سه نقطه-24شکل 

4-11-20
head restraintمهارکنندة سر

.محدود نمایدبه سمت عقبرادارچرخصندلی ) 2-2-4(ی سر سرنشین یاي که قرار است جابجاوسیله

4-11-21
restraint harnessنوارهاي مهارکننده

براي مهار لگن و دو کمربند براي ) 22-11-4(ترکیبی از مهارکنندة سرنشین، متشکل از حداقل یک کمربند 
.مهار قسمت فوقانی تنه به کمک اعمال نیرو به هر دو شانه

4-11-22
beltکمربند
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گاه یا وسیلۀ تکیه) 16-11-4(اي نواري شکل از جنس پارچه که به عنوان قسمتی از مهارکنندة سرنشین تکه
.شوداستفاده می) 3-7-4(وضعیتی 

4-11-23
airbagکیسۀ هوا

inflatable restraint system )واژه قدیمي(
ها، دهندهتشخیص، متشکل از یک سنسور یا چند سنسور، ) 16-11-4(مهارکنندة سرنشین تکمیلیسیستم
کند تا کمکـی بـراي   از تصادفات وسیلۀ نقلیه باد می، که یک کیسه را در انواع خاصی)ها(و مدول) ها(بادکن

.هاي داخلی وسیلۀ نقلیه باشدبه قسمت) 2-2-4(ممانعت از برخورد سرنشین 

اطلاعات محصول4-12
4-12-1

testگزارش آزمـون 

report
ایجاد گیري شده عملکرد آزمون یا مقادیر اندازهوري و گزارش آگزارشی استاندارد شده که براي تسهیل جمع

.شده است

4-12-2
specification sheetبرگۀ مشخصات

فراهم قبل از خرید،دارچرخلاعاتی در خصوص عملکرد صندلی طتولیدکننده که اتوسط هچاپ شداينوشته
.نمایدمی

4-12-3
operator's manualدفترچۀ راهنماي کاربر

user manual )واژه قدیمي(
پس از خرید، براي آگاه ساختن کاربر در خصوص سرهم کردن، دارچرخاطلاعات ارائه شده به همراه صندلی 

عملکرد، گارانتی، نگهداري و تعمیر آن
ISOاطلاعات الزام شده براي ارائه در دفترچۀ راهنماي کاربر، در استاندارد -یادآوري .مشخص شده است7176-15

4-12-4
service manualفترچۀ راهنماي تعمیر و نگهداريد

نماید و معمولاً براي مراکز ارائه هاي تعمیر و نگهداري ارائه میمدارکی که اطلاعات تفصیلی در خصوص روش
.کنندة خدمات تعمیر و نگهداري تدارك دیده شده است
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پیوست الف
)اطلاعاتی(

دارچرخهاي اختصاصی صندلی توصیف ویژگی

ISOاستاندارد  نمایـد و سـعی دارد   هاي فنی براي افراد معلول ایجاد مـی بندي براي کمکیک طبقه9999
و موجـود دارچـرخ هـاي  با این وجود به دلیل تنوع صـندلی . اختصاص دهددارچرخاي را براي صندلی طبقه

امکان پـذیر  ،به تعداد معقولی طبقۀ مجزادارچرخهاي بندي صندلیو پیشرفت فناوري، طبقهآنهاي ویژگی
.باشدنمی

:هاي اختصاصی ذیل توصیف کردتوان به کمک ویژگیرا میدارچرخهاي عموماً صندلی

کاربر
فعال به کمک سرنشین

فعال به کمک همراه

چهارچوب
صلب
تا شو

محیط
انداخل ساختم

خارج ساختمان
حمام

دستشوئی
بالا رفتن از پله

هواپیما

رانش
دستی

حرکت به کمک چرخاندن چرخ
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جابجایی به کمک همراه/هل دادنی
حرکت به کمک اهرم

محرکهدستی، توسط منبع 
نیروي محرکه الکتریکی
نیروي محرکه احتراقی

هدایت
روش

هدایت دستی
توسط منبع محرکه دستی، 

هدایت توسط منبع محرکه
نوع

مستقیم
ايچندمرحله

استقرار
وضعیت نشسته
وضعیت ایستاده
وضعیت خوابیده

گیري نشیمنگاهجهت
ثابت

قابل تنظیم
تا شونده

کج شونده

در ذیـل دو  . وجـود دارد دارچـرخ هاي اختصاصی صـندلی براي توصیف ویژگیتفصیلیهايروشمثال
هاي اختصاصی انـواع مختلـف   گرهاي فوق براي توصیف ویژگیمثال براي نمایش چگونگی استفاده از توصیف

:ارائه شده استدارچرخهاي صندلی
 ـ  دارچرخصندلی - الف صـورت  ه استاندارد فعال به کمک سرنشین دستی با هدایت دستی، کـه سرنشـین را ب

.باشدگیري نشیمنگاه ثابت میهد و داراي جهتدجا مینشسته 
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 ـ  توسط منبع محرکه با هدایتبا نیروي محرکۀ الکتریکیاستاندارد دارچرخصندلی -ب ه ، کـه سرنشـین را ب
.باشدمیتا شونده و کج شوندهگیري نشیمنگاه دهد و داراي جهتصورت نشسته جا می
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