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  پیش گفتار

  

يهـا درکمیسیونآننویسپیشکه "تعیین تاثیر ترمزها-قسمت سوم-صندلی هاي چرخ دار "استاندارد

دویسـت و چهـاردهمین   دروشـده تـدوین ویهته ایرانتحقیقات صنعتیواستانداردسازمانتوسط مربوط

بهاینک،استگرفتهقرارتصویبمورد20/12/1387مورخ مهندسی پزشکی استانداردملیکمیتۀاجلاس

مصـوب ایـران، صـنعتی تتحقیقاواستانداردمقررات مؤسسۀوقوانیناصلاحقانون3مادةیکبنداستناد

   .شودمنتشر میایرانملیاستانداردعنوانبه،1371ماهبهمن

خـدمات،  وعلومصنایع،زمینۀدرجهانیوملیهايپیشرفتوتحولاتباهماهنگیوهمگامیحفظبراي

این تکمیلواصلاحبرايکهپیشنهاديهروشدخواهدنظرتجدیدلزوممواقعدرایرانملیاستانداردهاي

بنـابراین،   .گرفتخواهدقرارتوجهموردمربوطفنیکمیسیوندرنظرتجدیدهنگامشود،ارائهاستانداردها

   .کرداستفادهملیاستانداردهايتجدیدنظرآخرینازهموارهباید

  

  :استزیرشرحبهگرفتهقراراستفادهمورداستاندارداینتهیۀبرايکهمنبع و ماخذي

ISO 7176-3: 2003 , Wheelchairs —Part 3:Determination of effectiveness of brakes
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  تعیین تاثیر ترمزها:قسمت سوم  -صندلی هاي چرخ دار

  

æهدف و دامنه کاربرد

  هاي آزمون براي اندازه گیري تاثیر ترمزها در صندلی هاي  روش تعیین هدف از تدوین این استاندارد 

 چرخ دارصندلی هاي  دستی و برقی و نیز چرخ دارتاندارد در مورد صندلی هاي این اس. استچرخ دار

یـن  ا . کـار مـی رونـد   ه ب ـh/Km15براي حمل یک نفر با حـداکثر سـرعت   که کاربرد دارد  موتوري

  . بیان می کندنیز  را  سازندگان توسطاطلاعات فنی  الزامات ارائهاستاندارد 

  

çمراجع الزامی

شده، حاوي مقرراتی است که در متن این استاندارد به آنهـا ارجـاع داده شـده    مدارك الزامی معرفی 

در مـورد مراجـع داراي   . به این ترتیب آن مقررات، جزیی از این استاندارد محسوب مـی شـوند  . است

با این . یا تجدید نظر، اصلاحیه ها و تجدید نظرهاي بعدي این مدارك مورد نظر نیست/ تاریخ چاپ و

است کاربران ذینفع این استاندارد، امکان کاربرد آخرین اصلاحیه ها و تجدید نظر هـاي   وجود ، بهتر

یـا تجدیـد نظـر،    / در مورد مراجع بدون تـاریخ چـاپ و  . مدارك الزامی زیر را مورد بررسی قرار دهند

  .یا تجدید نظر آن مدارك الزامی که ارجاع داده شده، مورد نظر می باشد/ آخرین چاپ و

  :اده از مراجع ذیل براي استفاده از این استاندارد الزامی استاستف     

  :قسـمت یـازدهم    – چـرخ دار ، صـندلی   1387سـال   ،10044-11استاندارد ملی ایران شماره  1 -2

  ویژگیها–آد مک آزمون  

تعیـین  : دوم  قسـمت  -چـرخ دار صـندلی    ،1387سـال   ،10044-2استاندارد ملی ایران شـماره   2-2   

  برقی چرخ دار صندلی هايدینامیکی پایداري 

2-3 ISO 6440, Wheelchairs — Nomenclature, terms and definitions
2-4 ISO 7176-6, Wheelchairs — Part 6: Determination of maximum speed, acceleration 
and deceleration of electric wheelchairs
2-5 ISO 7176-13, Wheelchairs — Part 13: Determination of coefficient of friction of test 
surfaces
2-6 ISO 7176-15, Wheelchairs — Part 15: Requirements for information disclosure, 
documentation and labelling
2-7 ISO 7176-22, Wheelchairs — Part 22: Set-up procedures

  

  

  اصطلاحات و تعاریف 3

واژه هــا و  ISO6440تاندارد ســشــده در اذکــر اصــطلاحات و تعــاریف   یـن اســتاندارد عــلاوه بــر در ا

  :اصطلاحات با تعاریف زیر کاربرد دارد 
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3-1

ترمزهاي حرکتی
1

  

  .به کار می روند و یا کم کردن سرعت صندلی چرخ دار ایستادنوسایلی که براي 

  

3-2    

  وسیله کنترل حرکت

را بـا سـرعت و یـا در جهـت دلخـواه بـه         برقی چرخ داراند با آن صندلی وسیله اي است که کاربر می تو

  .حرکت درآورد

  

3-3

توقفترمزهاي 
2

  

  .دناستفاده می شوصندلی چرخ دار  بی حرکت و ساکن نگه داشتن براي که وسایلی

  

3-4    

  وارونه شدن/ کج شدن 

ار زمانی اتفاق می افتد ،حرکت در صندلی هاي چرخ دشیب دارسطح  بر روي درهنگام انجام یک آزمون  

ام انجام آزمون حرکت بر روي سطح افقـی   گصفر شود یا در هن سربالاییقسمت که نیرو در زیر چرخهاي 

  . صفر شود  پشتینیرو در زیر چرخ هاي 

  

3-5

لغزیدن
3   

  .حرکت در عرض سطح آزمون بدون چرخش چرخهاي ترمزکننده

  

  کلیات  4

چرخ دار انجام می شود و عکس العمل هاي صندلی چـرخ دار  تعداد دفعاتی که عمل ترمز گرفتن صندلی 

  .اندازه گیري و مشاهده می شود 

  

  

  

                                               
1-Running brakes  
2-Parking brakes
3-Sliding
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دستگاهها    5

 شده ذکر ISO 7176-13تاندارد سبا ضریب اصطکاکی که در ا زمون صاف،افقی، سختآسطح   5-1

  )C  )10  20 دماي، با اندازه مناسب براي انجام آزمونها در محیط آزمونی با  است

  .معمولاً  مورد قبول  است  m10x m3محدوده اي با وسعت  - 1یادآوري 

که براي مثال از جنس چوب،بتن و یا آسفالت است، نیـز بـراي انجـام    یا محوطه اي کف یک ساختمان بزرگ - 2یادآوري 

  .آزمون مناسب است

  

  ل، یـک سـطح آزمـون سـخت و صـاف  بـا شـرایط محیطـی معـاد          سطح آزمون قابل تنظیم  5-2

 C  )10  20( مناسب است  آزمون براي ،باشد که مشخصات زیر را دارا:  

  .باشدبه اندازه اي که صندلی چرخ دار روي آن قرار بگیرد، بزرگ  - الف

از یکدیگر امتداد داشـته و   mm 5با فاصله  که داراي سطحی است که بین دو سطح موازي فرضی  - ب

  تعیین شده، می باشد  ISO 7176-13 استانداردداراي ضریب اصطکاکی معادل آنچه در 

  :از سطح افقی تنظیم شود منفرد داراي شیبی است  که می تواند دراطرف یک محور - پ

که  ین یابد ،آهنگ افزایش سرعت در شیب زمامی افزایش  پیوستهاگر شیب سطح آزمون به طور  - 1

  . بیشتر شودs/1،نباید ازمی رسیمصندلی چرخ دار  پایداريبه زاویه نا

اگرشیب سطح آزمون به صورت مرحله به مرحله افزایش  می یابد، باید حرکت بین مراحـل بـه    - 2

  .حدي آرام باشد که نتایج را تحت تاثیر قرار ندهد 

   

  .مناسب است  25˚معمولاً گستره زوایا از افق تا  براي بیشتر صندلی هاي چرخ دار -یادآوري

   

بـا ضـریب اصـطکاك ذکـر      )C  )10  20در شرایط محیطی  دار شیبسخت و  سطح آزمون 5-3

سطح  نسبت به  5/0   10 و  5/0  3 ،5/0  6و با شیبهاي  ISO-7176-13 استانداردشده در

  .افق

  

منفرد با شیب قابل تنظیم  شیب دارمجزاي  متصل به یکدیگر و یا یک سطح   شیب دارمی توان از سه سطح  -1یادآوري 

  .ستفاده کردا

  

معمولا  براي آزمون مناسب است ، امـا در آزمـون صـندلی هـاي      m3x m10محدوده اي با مساحت تقریبی  - 2یادآوري 

  . دار بزرگتر موردنیاز  باشد  چرخ دار بزرگ ممکن است  سطوح شیب

  

و  10044-11استاندارد ملی ایران به شـماره  مشخصات ذکر شده در   با مشابه   آدمک آزمون5-4

   واقعییا راننده 

  



  4

هاي کنترل از راه دور براي کنترل صندلی چـرخ دار اسـتفاده    استفاده شود ، می توان از دستگاه آدمکاگر از  - 1یادآوري 

  .کرد 

  

آزمون تغییر وضعیت و حالت راننده بـر روي   مدتدر  کنید کهاستفاده می شود باید دقت  واقعیاگر از راننده - 2یادآوري 

  .به حداقل برسد گذارد،بتواند بر نتایج آزمون  تاثیر  صندلی که می 

  

به وزن راننده استفاده می شوند تا توزیع جرمـی معـادل    اضافه کردنبراي   وزنه هاي تکمیلی   5-5

  .مربوطه بدست آید آدمک آزمون 

  بـراي انـدازه گیـري فاصـله ترمـز صـندلی         خط ترمز/تجهیزات اندازه گیري فاصله ترمز     5-6

 mm50درستی دار  با چرخ 

   2/0 نسبت به افق با درستی  آزمون شیب سطح زاویه يبراي اندازه گیري  شیب سنج   5-7

تا  N 10ي نیروي  گسترهدر  %5درستی براي اندازه گیري نیرو با تجهیزات اندازه گیري نیرو   5-8

N 250  

ترمزهاي ایسـتایی از حالـت بـدون    براي به کار انداختن   سیستم راه اندازي قابل تکرار ترمز   5-9

  بـار بـا فرکانسـی کـه از      60000ترمـز و برگشـت بـه حالـت بـدون ترمـز  بـه میـزان        ترمز بـه حالـت بـا    

Hz 5/0 برابر نیرویی که براي ترمـز کـردن لازم اسـت ،     5/1بیشتر نباشد، چنان باشد تا  نیروهایی که از

  . اعمال نشوند 

  

  ن آزمو تحتصندلی چرخ دار کردنآماده 6

  :کنیدزیر آماده  به شرح ها صندلی چرخ دار را قبل ازانجام آزمون

آمـاده   ISO7176-22ذکر شـده در اسـتاندارد    روشآزمون مطابق با  آدمکصندلی چرخ دار را با  - الف  

اسـتفاده مـی شـود     واقعـی اگراز راننـده  .استفاده کنید مهار کننده ها از ،کرده و براي جلوگیري ار حرکت

راننده را در موقعیتی  آماده کرده و  10044-2استاندارد ملی ایران به شماره دار را مطابق با  صندلی چرخ

  ددهی وضعیت ،توضیح داده شده آزمون آدمکچه براي  نآ با مشابه

در صندلی هاي چرخ دار با ترمزهاي قابل تنظیم ترمزها را طبق آنچه تولیدکننده در دفترچه راهنما  - ب

ه ، ترمزها را  بنکرده است ارائه  گونه توضیحاتی دراین مورد اگر تولیدکننده هیچ. د یکن تنظیم ذکر کرده،

کـه بـا اسـتفاده از روش ارائـه شـده در       1گونه اي تنظیم کنید که بیشترین نیروي عملکرد طبق جدول 

  .اندازه گیري شده،اعمال گردد پیوست الف

  حداکثر نیروي عملکرد -جدول یک 

  )بر حسب نیوتن ( نیروي عملکرد   وسایل اعمال نیرو

  5 60  دستی

  10 100  فشار پا

  5 60  کشش پا

  2 5/13انگشتی
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در ایـن مـوارد ترمزهـا بایـد     . ممکن است براي بعضی از انواع ترمز تحقق یافتنی نباشند عملکردنیروهاي 

  .باشد نزدیک دست آمده به این مقادیره د که مقادیر بنطوري تنظیم شو

  

باید به اندازه اي که در بند  نیروي عملکرد بیشتر باشد، 1از مقادیر ذکر شده در جدول  عملکردوي اگر نیر

  .شود اظهار ،شده مشخص 10

  

  عملکرد ترمز     7 

  .این آزمونها براي افراد آزمون کننده بالقوه خطرناك هستند و باید جوانب احتیاط رعایت گردد  -هشدار

  

  

  کلیات     1 -7

را می توان بـه هـر    7آزمونهاي بند .  دهید انجامشده را  مشخص  5-7 تا 2-7بندکه در آزمونهایی 

  .شوند  انجام 8ترتیب ممکن انجام داد، اما باید  قبل از آزمونهاي بند 

  

   توقفترمزهاي   7-2

ن، براي تمـام انـواع صـندلی هـاي چـرخ دار      و در صورت مناسب بود توقفاین آزمون براي ترمزهاي 

  .کاربرد  دارد 

  .د نهاي ترمز در دماي کاري قرار دار مطمئن شوید که تمام محرکهاي الکتریکی و سیستم - الف

  

بـه  ی از کـاربري،  یالگـو  گـرفتن انجام آزمون ممکن است مستلزم آن باشد که صندلی چرخ دار با در نظر  -1یادآوري 

  .ورده شده و متوقف شودآدقیقه به حرکت در  10در طور متناوب 

   

  .انجام دهید  با رعایت بند الف دقیقه  5را در چ  تاپآزمون هاي  - ب

   .تمام سیستم حرکتی موتور را غیر فعال کنید - پ

  .براي به حرکت درآوردن صندلی چرخ دار را خاموش کنید تغذیه سیستم هاي  تمام - ت

  وقعیــت سراشــیبی بــر روي ســطح آزمــون قابــل تنظــیم بــا        در م ار راصــندلی چــرخ د  - ث

و به گونه اي که  تنظیم کنید در حالت حرکترا  ي هرزگرد،چرخ هاقرار دهید2  ◦ زاویه اي کمتر از

عبور می کند موازي با محور کج شدگی سـطح آزمـون    قسمت سرپایینیخطی که از مرکز چرخهاي 

  .داده کامل قرار دهیرا در وضعیت استف توقفباشد، ترمزهاي  ˚±3

   

فرد است، امکان پـذیر  هاي آنان  براي صندلی هاي چرخ داري که تعداد چرخ ممکن است این تنظیمات - 2یادآوري 

در چنین مواردي هر جفت چرخی که عمـود بـر   ).فقط سه چرخ دارند موتوري چرخ دارهاي  یصندلبعضی از ( نباشد 

  ،مطابق توضیحات بالا مـورد اسـتفاده قـرار    شیب دارسطح خ دار بر روي جهت حرکت قرار دارد براي تنظیم صندلی چر

  .می گیرد
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افـزایش   ،حرکت کند شیب شروع به به سمت پایین  چرخ دار که صندلی زاویه سطح را تا جایی - ج

 5-3بنـد بـه   (حرکـت یاو)مراجعه کنید 4-3 بندبه (اگر صندلی چرخ دار قبل از سرخوردن . دهید 

قابل تنظـیم   آزمون عمود بر سطح را نیروحداقل به پایین سطح آزمون کج شود،باید  )مراجعه کنید

ه اطمینان حاصل نمایید که اعمال نیرو ب .شودتا از کج شدن صندلی چرخ دار جلوگیري  کنیداعمال 

  .داشته باشد چرخ دارگونه اي باشد که حداقل تاثیر را بر روي سرخوردن یا حرکت صندلی 

نسبت به نزدیکترین درجه اندازه گیـري و   را نوع حرکت و زاویه ي سطح جام حرکتدر هنگام ان-چ 

  . کنیدثبت

  

  غلتیدن لاستیک و چرخیدن چرخ ها،کشیده شدن چرخ ها: انواع متداول جابجایی عبارتند از  - 3یادآوري 

  

تکـرار  ،ت س ـا صندلی چرخ دار رو به بـالا  واست  شیب دارکه سطح  را در حالی چتا  الف مراحل - ه

  .کنید

  

  ترمزهاي  حرکتی ، عملکرد عادي 7-3

  .شود ترمزهاي حرکتی صندلی هاي چرخ دار برقی اعمال می این آزمون فقط براي

  

براي صندلی هاي که روش آزمون تعیین عملکرد ترمزهاي حرکتی  راهنمایی هایی در مورد پیوست الف – 1یادآوري 

  .د، ارائه می نمایاست مناسب چرخ دار دستی

  . را فعال کنید موتور سیستم حرکتی -الف

   د نمطمئن شوید که تمام محرکهاي الکتریکی و سیستمهاي ترمز در دماي کاري قرار دار -ب

  

انجام آزمون ممکن است مستلزم آن باشد که صندلی چرخ دار بـا در نظـر داشـتن الگـوي نمونـه اي از       - 2یادآوري 

  .به حرکت در آورده شده و متوقف شوددقیقه  10در  به طور متناوبکاربري، 

  

  .انجام دهید با رعایت بند الف دقیقه  5دررا  چ تا  ت مراحل  -پ

 بدست سرعت بر سطح آزمون افقی به پیش رانده، بیشترین سرعت حداکثر صندلی چرخ دار را با  -ت

   .دیاندازه گیري و ثبت کن ISO7176-6را مطابق بااستاندارد آمده 

کنترل باحداکثر سرعت ممکن متوقف کنیـد تـا سـرعت بـه      وسیله يدار را توسط صندلی چرخ  -ث

  . صفر برسد

  

صـورتی کـه در   در.در بیشتر صندلی هاي چرخ دار این عمل را می توان با رهـا کـردن فرمـان انجـام داد     -3یادآوري 

بـه  رکتـی نیازمنـد   ترمزهـاي ح ممکن اسـت  دستی براي رسانیدن صندلی چرخ دار به حالت سکون، ترمزهاي حرکتی 

  .عملکردي خاص باشند
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کـه   ییتـا جـا   ث ،زیربنـد   در شده مابین نقطه آغاز ترمز طیmm 100فاصله خطی نزدیکترین  -ج

  .ثبت نماییدو  تعیین صندلی چرخ دار می ایستد را

 4-3 بنـد بـه  (درهنگام ترمز گرفتن مانند وارونه شدن چرخ دارتمام رفتارهاي غیر عادي صندلی  -چ

و  ، خرابی ترمز ، تغییر جهـت بـه یـک طـرف     )مراجعه کنید 5-3 بندبه (، سر خوردن )ه کنیدمراجع

  .را ثبت نماییدغیره 

 3فاصـله ي ترمـز را بـراي     میانگین حسابی را دو بار دیگر تکرار کنید و مقدار  چ  تا الفمراحل   -ح

  .ذکر نمایید 2 این مقدار را ثبت و در گزارش آزمون و جدول. دور آزمون تعیین نمایید

را با راندن صندلی چرخ دار بر روي سطح آزمون افقی در جهـت مخـالف تکـرار     حتا  الفمراحل  -خ

  .کنید

نسـبت بـه سـطح    10 ˚و  6˚،  3˚ي که درزوایاي شیب دار سطحرا با استفاده از  چتا  الفمراحل  -د

پس در خـلاف جهـت   که ابتدا صندلی چـرخ دار بـه سـمت سراشـیبی و س ـ     افقی قرار دارد،در حالی

  . سراشیبی حرکت می کند، تکرار کنید

  

نایستد نیازي به ادامـه آزمـون در شـیبهاي بیشـتر      شیب دارسطح  اگر صندلی چرخ دار در شیبهاي کم - 4یادآوري 

  . نخواهد بود

  

  فرمان معکوس  با عملکرد،  ترمزهاي حرکتی4- 7

  .برقی کاربرد دارد چرخ داراین آزمون فقط براي ترمزهاي حرکتی در صندلی هاي 

  

  با اسـتفاده از روش ذکـر شـده در دفترچـه راهنمـاي تولیـد کننده،صـندلی        تکرار کنید ، را 3-7بند

این کار را با خاموش  ،اگر چنین دستورالعملی در دسترس نباشد،یدآور دربه حالت توقف  چرخ دار را

  .دهیدانجام  چرخ دارصندلی کردن 

  

  ضطراري ترمزهاي حرکتی ، عملکرد ا   7-5

  .این آزمون فقط براي ترمزهاي حرکتی در صندلی هاي چرخ دار برقی کاربرد دارد 

  

  با اسـتفاده از روش ذکـر شـده در دفترچـه راهنمـاي تولیـد کننده،صـندلی         را تکرار کنید، 3-7بند 

 این کاررا با خـاموش  ،اگر چنین دستورالعملی در دسترس نباشد،ید آوردربه حالت توقف  چرخ دار را

  .دهیدانجام  چرخ دارصندلی کردن 

  

  توقفآزمون خستگی ترمزهاي      8 

بـر روي   توقـف ، آزمون زیر را در حالی که ترمـز هـاي   7تمام آزمونهاي ذکر شده در بند  انجامبعداز 

:نصب شده اند،انجام دهید چرخ دارصندلی 
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  .  نصب کنید ،مشخص شده9-5بند مطابق با  ،توقفوسایلی را براي به کارانداختن ترمزهاي  - الف

  .گذاري کنید نشانهثبت و  چرخ دارترمز را نسبت به اسکلت صندلی  دستگاهموقعیت  - ب

شـده در هرعملکـرد اطمینـان     بار به کار بیاندازید تا از چرخش چرخ ترمز 60000را توقفترمز  - پ

  .هر عملکرد متشکل از ترمز و رها شدن آن است .حاصل گردد

  

که صندلی هاي چرخ دار برقی آزمون می شوند، ممکن است سیسـتم هـاي حرکتـی از دسـتگاه      امیهنگ -  یادآوري

  .جدا شوند تا امکان چرخش آزاد چرخ ها فراهم باشد

  

نظر گرفتـه و  هـر گونـه حرکـت     درنسبت به چارچوب صندلی چرخ دار  را حرکت دستگاه ترمز - ت

  .یت را ثبت کنیدوقابل ر

 متصل بـه صـندلی هـاي چـرخ دار،     توقفراي طرحهاي مختلف ترمزهاي را ب ت تا  الفمراحل  - ث

  .تکرار کنید 

نیازي بـه  ) براي مثال ترمزهاي راست و چپ (است مشابه و دو ترمز متقارن دارا ياگر صندلی چرخ دار  - 2یادآوري 

  .آزمون هر دو ترمز نمی باشد 

  .را تکرار کنید 2-7بند  -ج

  

   گزارش آزمون     9 

  :زیر باشد  آگاهی هايحاوي  بایدآزمون یک گزارش 

  مرجعبه عنوان  داستاندار شماره اینذکر  - الف

  نام و نشانی موسسه آزمون کننده - ب

  نام و نشانی تولید کننده صندلی چرخ دار  - پ

  تاریخ انتشار گزارش آزمون - ت

    بهرنوع صندلی چرخ دار ، شماره سري و شماره  - ث

  راننده و وزنه ها  جرماستفاده شده و در صورت استفاده  از انسان،  آزمون آدمکاندازه  - ج

ISO7176 اسـتاندارد صندلی چرخ دار مطابق بـا    چیدمانجزییات  - چ کـه شـامل ملزومـات و     22-

  .تنظیمات است 

  عکسی از صندلی چرخ دار تجهیز شده درهنگام آزمون  - ه

/ دسـتی  / اندازي اعم از کنترل هاي انگشـتی   آزمون شده ، شامل روش راه توقفشرح ترمزهاي  - خ

  .پایی ، دستی ،  برقی و خودکار

، ب6بنـد ترمـز مطـابق بـا    عملکرداگر آماده سازي صندلی چرخ دار مستلزم اندازه گیري نیروي  - د

  .نیاز به اعمال نیرویی بر حسب نیوتن در هنگام آزمون استاست ، براي عملکرد ترمز 

  .مشخص شده است 2-7در  توقف کهترمزهاي نتایج  آزمون هاي  - ذ

هـر   مشـخص شـده کـه شـامل     5-7تـا   3-7بنـدهاي در  که نتایج آزمون هاي ترمزهاي حرکتی - ر

  .ست اربوطه ممسافت هاي ترمز در حداکثر سرعت آزمون حداقل میانگین 
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  .چگونگی ارائه این  نتایج را نشان میدهد  2جدول شماره  - یادآوري

  

  : ، شامل  8مطابق با مندرجات بند  توقفخستگی ترمزهاي  نتایج آزمون - ز

  .)مراجعه کنیدت 8بند به (دستگاه ترمز  کتحر هر  - 1

  . 2-7در مقایسه با  ج8بند ترمز طبق  عملکرددر تغییر هر گونه  - 2

   .چ3-7بندرفتار غیر عادي مشاهده شده صندلی چرخ دار در طول عمل ترمز مطابق با  هر گونه - ژ

  

  

  ارائه نتایج    10

ISO 7176 اسـتاندارد  ئه شـده در االگوي ار نتایج زیر باید مطابق با –  1در برگـه هـاي مشخصـات    15

  :ارائه شوند تولیدکننده ها

  : رت نصب شدنودر ص ،توقفترمزهاي  -الف

  حداکثر شیب سربالایی  -

نی یحداکثر شیب سرپای -

. باشد  1مقادیر تعیین شده در جدول که مقدار آن بیش از  ترمز، درصورتی عملکردنیروي -

که حداکثر سـرعت رو بـه    در صورت نصب شدن، کمترین مسافت ترمز هنگامی ترمزهاي حرکتی، - ب

  .جلو بر سطح افق اعمال می شود 

  عملکرد عادي   -  

  عملکرد اضطراري   -  

  

  

  

  

  

  

  

  

  

  

  

  

                                               
1-Specification sheet
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  نتایج آزمون هاي ترمز حرکتی-2جدول 

شیب 

سطح 

  آزمون

  

جهت 

  حرکت

عملکرد   

  عادي

فرمان 

  معکوس

خاموش کردن 

  اضطراري

نظرات

حــداقل مســافت    رو به جلو  افقی

ترمز،متر،حـــداکثر 

ــر   ــر ب ــرعت، مت س

  ثانیه

      

رو بـــــه    افقی

  عقب

حــداقل مســافت  

ترمز،متر،حـــداکثر 

ــر   ــر ب ــرعت، مت س

  ثانیه

      

رو به جلو 3˚

در 

  سرازیري

حــداقل مســافت  

ترمز،متر،حـــداکثر 

ــر   ــر ب ــرعت، مت س

  ثانیه

      

رو بـــــه    3˚

عقــب در  

  سرازیري

حــداقل مســافت  

ترمز،متر،حـــداکثر 

ــر   ــر ب ــرعت، مت س

  ثانیه

      

  

˚6  

رو به جلو 

در 

  سرازیري

حــداقل مســافت  

ترمز،متر،حـــداکثر 

ــر   ــر ب ــرعت، مت س

  ثانیه

      

رو بـــــه    6˚

عقــب در  

  سرازیري

حــداقل مســافت  

ترمز،متر،حـــداکثر 

ــر   ــر ب ــرعت، مت س

  ثانیه

      

رو به جلو   10˚

در 

  یريسراز

حــداقل مســافت  

ترمز،متر،حـــداکثر 

ــر   ــر ب ــرعت، مت س

  ثانیه

      

رو بـــــه    10˚

عقــب در  

  سرازیري

حــداقل مســافت  

ترمز،متر،حـــداکثر 

ــر   ــر ب ــرعت، مت س

  ثانیه
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   الف پیوست

  )الزامی(

  اهرم ترمز تعیین نیروي عمل کننده روش

  

  روش آزمون  1-الف

را بـا در نظـر گـرفتن    ) 1-الفمطابق شکل ( شود  ه از طریق آن نیرو اعمال میک بخشی از اهرم  - الف

  :دیلویت به ترتیب زیر انتخاب کنوا

.کنیداگر اهرم با دستگیره کروي متصل شده، نیرو را بر مرکز دستگیره اعمال  -1

بر نقطه اي که در آن بزرگترین تقاطع  را نیرو ،ه شکلی است که به تدریج باریک شدهاگر اهرم ب- 2

. کنیدمی کند، وارد  خط مرکزي اهرم را قطع

 15درمرکزي اهرم،  خط، نیرو به را در دست گرفت توان آن اگر شکل اهرم طوري است که می- 3

. کنیدانتهاي آن اعمال از میلی متري 

بـر خـط    را کنـد، نیـرو  می واسطه کشیدن یا فشار دادن یک میله یا بالشتک عمل ه اگر ترمز ب- 4

.اعمال کنیدمرکزي میله یا بالشتک 

، نیـرو از نقطـه اي بـر روي خـط     شکل دیگري غیر از موارد بالا باشدهرم موازي و یا به هر اگر ا- 5

.می شود اعمالمیلی متري از ابتداي آن  15 فاصلهدر اهرم، مرکزي

یا داراي یک دسته قابل اتساع است، )بلند می شود/مرحله به مرحله باز (اگر اهرم تلسکوپی بوده- 6

هـاي اهـرم   تمیلی متـري ان  15به طور کامل متسع شده است به که اهرم  نیرو باید در هنگامی

.وارد شود

 که در براي به کار انداختن ترمز باید دستگاهی که نیرو را از طریق یک دستگاه اندازه گیري نیرو  - ب

.تهیه شود کند، می اعمال 1-الفمانند شکل  نیرو را و مشخص شده 8-5 بند

ترمزها را در وضعیت اسـتفاده کامـل قـرار داده و بـالاترین      گیري نیرو، با استفاده از دستگاه اندازه - پ

  . . عملکرد نیرو را ثبت کنید

چرخ مربوط را چرخانده و مقدارعددي کلی نیروهاي , بین هرآزمون.  را سه بار تکرارکنید  پمرحله - ت

  .نیوتن محاسبه کنید بر حسباندازه گیري شده را 

  

  

  

  

  

  

  

  



  12

  

  رابعاد به میلی مت

  

  

  

  

  

  

  

  

  

  

  

  

  :راهنما

  اهرم داراي گوي-1

  اهرم باریک شونده-2

  دستگیره موازي اهرم-3

  اهرمی که کاملا با دست گرفته شود -4

  نقطه چرخش-5

  

  اعمال نیرو بر ترمزهاي دستی -1-الف شکل
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  یوست ب پ

  )اطلاعاتی(

  دستی چرخ دارروش آزمون تعیین عملکرد ترمزهاي حرکتی در صندلی هاي 

  

  کلیات   1-ب

باید جوانب احتیاط .  آزمون کننده بالقوه خطرناك هستندافراد این آزمونها براي  – هشدار

  .رعایت شود 

  .این آزمون فقط براي ترمزهاي حرکتی در صندلی هاي چرخ دار دستی کاربرد دارد 

  

آگاهی در ایـن بخـش آورده شـده     این روش آزمون هنوز در حال تدوین بوده و به همین دلیل فقط جهت - یادآوري

  .است

  

  توصیه   2-ب

توقف صندلی چـرخ بـه گونـه اي کـه در       ترمزهاي حرکتی صندلی هاي چرخ دار دستی باید قادر به 

توضیح داده شده، باشند بدون آنکه رفتار غیر عادي مانند وارونه شدن و لغزیدن و کشیده شدن  3-ب

   .مشاهده گردد به یک جهت

  

  مونروش آز   3-ب

.آماده کنید 6مطابق توضیحات بندرا صندلی چرخ دار  -الف

سیستم نیروي جلو برنده را فعال کنید - ب

  .از عملکرد سیستم ترمز در دماي کاري اطمینان حاصل کنید -پ 

بـا در نظـر داشـتن الگـوي نمونـه اي از       چـرخ دار انجام آزمون ممکن است مستلزم آن باشد کـه صـندلی    -یادآوري 

  .دقیقه به حرکت در آورده شده و متوقف شود 10متناوب در به طور کاربري، 

  

.انجام دهید  ب دقیقه، پس از کامل شدن مرحله  5در  را ختا  ثمراحل -ت 

km/h1km/hصندلی چرخ  دار را با سرعت  -ث  6 وي سطح آزمـون افقـی بـه جلـو برانیـد     بر ر .

.ه گیري و ثبت کنید ، انداز ISO7176-6با استاندارد را مطابق   سرعت

و 1وسیله ترمزهاي حرکتی و با اعمال نیرو مطـابق بـا توضـیحات جـدول     ه را ب چرخ دارصندلی - ج

.دیدر کوتاهترین زمان ممکن متوقف کن پیوست الف

چـرخ  میلی متر از فاصله خطی مابین  نقطه آغاز حرکت تا نقطه توقف صـندلی   100نزدیکترین  -چ

.کنیدتعیین و ثبت را  دار

را  4—3بنـد (ر رفتار غیر عادي صندلی چرخ دار در طـول ترمـز گـرفتن  ماننـد وارونـه شـدن      ه- ح

. ،خرابی ترمزها و تغییر جهت به یک سمت را ثبت نمایید)را بینید 5—3بند(،لغزیدن)بینید
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 واقعـی  مقـدار میـانگین حسـابی   را دو بار تکرار کنید و از سه بار انجام آزمون   حتا  الف  مراحل- خ

.مز ها را محاسبه و تعیین کنیدمسافت تر

 10  ◦و  6  ◦و  3  ◦کـه شـیبی معـادل      شـیب دار  سـطح  را با استفاده از یک الف  تا خ  مراحل  -  د

. تکرار نمایید ،نسبت به سطح افق دارد

  گزارش آزمون       4-ب

  . باشد   1-بگزارش آزمون باید شامل اطلاعات داده شده در جدول 

  

  

  زمون ترمزهاي حرکتینتایج آ – 1-جدول ب

شیب سطح 

  آزمون

جهت 

  حرکت

عملکرد 

  عادي

فرمان 

  معکوس

خاموش کردن 

  اضطراري

نظرات

حداقل   رو به جلو  افقی

مسافت ترمز 

حرکتی به، 

متر

کاربرد   

  ندارد

  کاربرد ندارد

  

  

  

  اظهارات تولیدکننده  5-ب

حداقل  ي حرکتی باید شاملترمزها دارايبرگه هاي مشخصات تولید کننده در صندلی هاي چرخ دار 

  :مسافت ترمز به شرح زیر باشد

/حداقل مسافت ترمز از    ):صندلی دستی( ترمز هاي حرکتی km/h6: ........ح افقیطمتر بر س  

  

  

  

        


